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N&zov zHkAZKy pre verejne Costaravanie

ROBOTY

NAZOV COVaru 8 Charakterist[noZstvo

Parameter]rarametrizovany opis

Paramater

Jednotka

Uchadead uvedie ako splfia kakdu =z
pofiadaviak / parametrov tak, aby bolo
moiné jednoznadne posidit splnenie
vistkych pofiadaviek na pradmet zhkazky,

Priemyselng robot

Priemysleny robot PR §chidz;é

uvedlie nazev vyrobeu, oebchodny nazov vyrobku

3

ks Minimidlny dosah

Minimalna nosnost

T I T

zdpisti - minimiloe (2x vstup, 2x

I é zdroje vzd
s rozvédzadom - miniméilne

() Eplneni

Opakovatelnd presnost minimalne

mm't-),oz - splneng

Podet bricenych osi minimélne

6 ol splnene

Riadiaci systém

Riadiaci system R-30LF Plus spinend

Farebny dotykovy displej dimenzie
minimdlne 5 inch

ldotykovy digplej 5 palcov - gplnens

Qv. 1alkovéno ovladania
robota

iPendant - ppln

Programovanie cez PC a bez
nutnosti pripojenia k PC

Bploend

Fripojovaci kibel k robotu
minimdlne 5 m

7m spluens

Snimanie polohy v absoliitnom
vyjadreni bez nutnosti kalibrécie

splasad

Kabeld¥ internd (vo vmnGtri robota)

splnend

Kamera uchopoviacieho nistroja pre
minimilne 2D videnie

Zdroj napdtia

Uchopovacl{ nidstroj pre robota -
Celuste

ksiichunk uchopovas

splnang

Softvér pre programovanie a
simuldciu rocbota a robotickgch
jpracovisk s moZnostou importu CAD
sGborov 5 licenciou (¥kolskd
verzia min, pre 16 PC)

Roboguide - 20 licencil - o

Pojazdnd konitrukcia pre upevnenie
robota

aplnend

Bezpednostné prvky (zabrany,
lelenczonicky zémok)

Cezpednostny 2ATOK  -eplnend

@

Xolaborativay robor -
Xorobot

Uchadzad

uvedie nazov vyrobcu, ocbghodny nazov Vyrobks

ks Minimalny dosah

MinimAlna nosnost

kgi10kg - spin

|Senzory na detekciu ndrazu

Ane - splnené

Opakovatelni presnost minimélne

sploend

Podet brzdenych o0si minimélne

2plnene

Riadiaci systém

~304i3 Plus - splinend

Farebny dotykovy displej dimenzie
minimilne 8§ inch (napr. tablet -
na ovlidanie xobota)

tablet - 8 palcov -splaend

Pripojovaci kidbel k robotu
ninimilne 5 m

Xabeld¥ internd (vo vnditri rcbota)

Kamera uchopovaciebo néstroja pre
minimdlne 2D videnie

Zdroj napdtia

230

spinend

Uchopovaci nastroj pre robota -
Seluste

Softvér pre programovanie a
oimuléciu robotov a robotickfch
pracovisk s moZnostou importu CAD
s@borov 8 licenciou (¥kolskd
verzia min, pre 16 PC)

klir.plnex:vb
suborfRoboguide 20 licencii - splnané

Pojazdna kon¥trukcia pre upevnenie
robota

aplnansg

dnofsz

#Rudné navédzanie urdenim pozicii
e s o
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