Priloha <. 1: Opis predmetu zmluvy - technické parametre, technické vlastnosti predmetu

zakazky
a mnozstvo

OPIS PREDMETU ZAKAZKY

Sestosovy robot - 4 kusy

Typ vyrobku: ABB IRB1100-4/0,58

Vyrobca: ABB

systém pre monitorovanie bezpeénych
pohybov robota min. v 14 zénach

Technické Specifikacie - minimalne | Splnenie Predkladané hodnoty/Spdsob splnenia
poZiadavky poziadavky poZiadavky
ano/nie
Vhodny do medicinskeho prostredia Ano Pre prostredie typu clean room 1504
Pouzitie na flexibilny automatizaciu Ano formou digitéalnej IO karty alebo rozhranim
s moznostou komunikacie s vonkajsimi Profinet Device
systémami
Manualny rezim ovladania, a to pre Ano moznost volby reZimov a nastavovanie rychlosti
manualne znizenie rychlosti a manualne v oboch rezimoch
zvySenie rychlosti a automaticky reZim
Umoznenie pripojenia robota zozadu (z Ano, vedenie kabelaze z boku zakladne
boku zakiadne)
Pracovny dosah —min. R 560 mm, max.R | Ano pracovny rozsah R 58omm
590 mm
Manipulacna kapacita (kg) v rozsahu min. | Ano nosnost 4 kg
3,8 - max. 7,0 kg
Hmotnost robota max.: 22 kg Ano hmotnost 21 kg
Zataz na efektore robota min.: 0,45 kg Ano mozné zatazit o,5 kg
Vykon a presnost polohovania + 0,2 mm Ano opakovatelha presnost 0,00mm podla: 1SO 9283,
podla: 1SO 9283, EN ISO 9283:1998 EN SO g283:1998
Polet osi: 6 Ano 6
Hiadina hluku prenaganého vzduchom: < | Ano <65 dB
65dB
Nadradeny certifikovany bezpecnostny Ano SafeMove Pro — 16 zén




Teplota prostredia v rozsahu min. 10°C— | Ano 5°C az 45°C
40°C stoleranciou +- 1°C
Privody vzduchu na horné rameno (6 bar): | Ano 4ks privodov
minimalne 4 privody
Integrovana kabelaz pre signal Ano vratane ethernet konektoru, 8 signalov v zapasti
a napajanie: minimalne 8 signalov v
zapdsti
Integrovany ethernet port: 1 Gbit/s port | Ano 1 Gbit/s port
Spotreba energie pri maximainom Ano Spotreba radifa Omnicore C30 je max 230W
zatazeni max.: 250 W
Maximalny kritiaci moment 4.a 5. 0si — | Ano 5Nm
min. 4,9 Nm—max. 5,2 Nm
Maximalny krdtiaci moment 6. osi—-min | Ano 2,9Nm
2,8 Nm
Minimainy dosah bez efektora 580 mm Ano 58omm
Minimalny pracovny rozsah osi Ano
a maximalna rychlost otacania :
Os 1rotacna: +220°az .
Osa:+230%az
-220°% min. 450 °fs
-230% 460 °fs
Os 2rameno: +110° az .
Os 2: +113% a7
-110°; min. 350 °fs
-115%; 380 °fs
Os3rameno: +50°az
Os 3:+55° az
- 200% min. 280 °fs
- 205% 280 %fs
Os 4 rameno:  +230°%az
Os 4:+230° aZ
- 230% min. 550 °/s
- 230°% 560 °fs
Os 5 ohyb: +120° a7 - 120°% min. 420
o/ Os 5 :+120° aZ - 125°%; 420°f5
Os 6 otolenie: +400°az Os 6 :+400° az
- 400°; min. 750 °fs - 4,00°% 750 °fs
Max. rozmery riadiacej skrinky: sirka 509 | Ano 509 MM X 514 MM X 193 mMm
mm x hibka 514 mm x vyéka 193 mm
Rozhranie Profinet s profisafe Ano

Rozhranie Profinet s profisafe




Robot musi splfiat podmienky technicky
Cistého prostredia tr. 4 podla normy DIN
EN ISO 146441

Ano

Doprava na miesto dodania do Dubnice Ano

nad Vdhom

Instalacia a ozivenie (aj vratane Ano

montazneho materialu a pripojenia)

v mieste dodania, zaskolenie obsluzného

personalu v mieste dodania v rozsahu 8

hodin

Zarucny servis do 3 pracovnych dni od Ano Zarucny servis do 3 pracovnych dni od nahlasenia
nahlasenia poruchy vyskolenymi poruchy vyskolenymi servisnymi technikmi
servisnymi technikmi

Zaruka min. 24 mesiacov Ano 24 mesiacov

Ing. Miroslav Vanco,

konatel spolo¢nosti




