ZMLUVA
o poskytnuti dotacie ¢islo SEMOD-EL76/42-14/2023
uzatvorena podla § 51 zakona &. 40/1964 Zb. Obc&iansky zakonnik
v zneni neskorsich predpisov (d’alej len ,,zmluva“) v spojeni s § 4 ods. 6 zakona

¢. 435/2010 Z. z. o poskytovani dotacii v pdsobnosti Ministerstva obrany Slovenskej republiky

1.

v zneni neskorsich predpisov

Clanok 1
Zmluvné strany

Poskytovatel: ~ Ministerstvo obrany Slovenskej republiky
zastupené: Mgr. Dusan FISCHER
generalny riaditel’ sekcie modernizacie MO SR
— narodny riaditel’ pre vyzbrojovanie, docasne prelozeny
na zaklade plnomocenstva ¢. KaMO-13-2/2023

sidlo: Kutuzovova 8, 832 47 Bratislava
ICO: 30 845 572

pefiazny Ustav:  Statna pokladnica Bratislava
IBAN: SK50 8180 0000 0070 0017 1215

(dalej len ,,poskytovatel’*)

a
Prijimatel RoboTech Vision s.t.o.
konajuct: Ing. Marian KPucik
konatel’
sidlo: Cerven;’z kameni 61, 900 89 Cast4
ICO: 47 373 059
registracia: Obchodny register Okresného sudu Bratislava I,

Oddiel: Sro, Vlozka ¢islo: 91389/B
peniazny ustav: Fio banka, a.s., pobocka zahrani¢nej banky
IBAN: SK86 8330 0000 0021 0233 8036
(dalej len ,,prijimatel*)
(poskytovatel’ a prijimatel’ d’alej spolu aj ako ,,zmluvné strany* alebo kazdy jednotlivo ,,zmluvna
strana*)

Clanok 2
Predmet zmluvy

Predmetom tejto zmluvy je poskytnutie dotacie prijimatel'ovi podl'a § 8a zikona ¢. 523/2004 Z. z. o
rozpoctovych pravidlach verejnej spravy a o zmene a doplneni niektorych zakonov v zneni
neskorsich predpisov (dalej len ,zakon &. 523/2004 Z. z.“) a zikona ¢. 435/2010 Z. z. o
poskytovan{ dotacii v posobnosti Ministerstva obrany Slovenskej republiky v zneni neskorsich
predpisov (dalej len ,,zakon €. 435/2010 Z. z.°) z rozpoctu rozpoctovej kapitoly poskytovatel'a za
podmienok podla tejto zmluvy.



2. Predmetom tejto zmluvy je uprava zmluvnych podmienok, prav a povinnosti medzi poskytovatelom
a prijimatelom pri poskytnuti dotacie zo strany poskytovatel'a prijimatelovi na realizaciu aktivit
projektu, ktory je predmetom ziadosti o poskytnutie dotacie na zaklade Vyzvy 1-2022 a ktory bude
prijimatel’ realizovat’ s partnermi projektu:

nazov: Akadémia ozbrojenych sil generala
Milana Rastislava Stefanika v Liptovskom Mikul4si
konajuci: doc. Ing. Jozef PUTTERA, PhD.
rektor
sidlo: Deminova 393, 031 01 Liptovsky Mikulas
ICO: 37 910 337

(dalej len ,,partner)

Clanok 3
Utel poskytnutia dotacie

1. Dotacia sa poskytuje na projekt vyskumu a vyvoja na podporu obrany Statu:

Semiautonémne prieskumné robotické vozidlo (SPROV) (dalej len ,,projekt®), a to v sulade
s § 2 pism. ¢) zakona ¢. 435/2010 Z. z. a opisom projektu, ktoty je prilohou €. 2 tejto zmluvy.

Clanok 4
Suma poskytnutej dotacie

1. Dotacia na rok 2023 sa poskytuje prijimatelovi v celkovej sume 140 000 EUR (slovom:
jednostostyridsat’tisic eur).

2. Dotacia sa poskytne na osobitny ucet prijimatela uvedeny v ¢lanku 1 tejto zmluvy (d'alej len
»ucet®), ktory v case poskytnutia dotacie poskytovatelom musi mat’ nulovy zostatok.

Clanok 5
Podmienky pouZitia dotacie

1. Prijimatel prijima dotaciu v poskytnutej sume podla ¢lanku 4 tejto zmluvy bez vyhrad.

2. Prijimatel’ sa zavizuje, ze finanéné prostriedky dotacie pouzije efektivne, hospodarne a vylu¢ne
na ucel uvedeny v ¢lanku 3 tejto zmluvy. Prijimatel’ sa d’alej zavizuje, Ze v sulade so zmluvou o
efektivnej spolupraci prevedie prislusna cast’ dotacie na ucet partnera a ich pouzitie bude
prijimatel’ aj partner riadne viest’ vo svojej uctovnej evidencii.

3. Prijimatel’ je povinny pouzit’ poskytnutd dotaciu vylucne v sulade s ,,Podmienkami pouzitia
poskytnutych finanénych prostriedkov dotacie na vyskum a vyvoj“, ktoré su neoddelitelnou
prilohou ¢. 1 tejto zmluvy.

4. Ak prijimatel’ nepouzije finané¢né prostriedky dotacie alebo ich c¢ast’ na ucel podla ¢lanku 3
a/alebo v sulade s prilohou ¢. 1 a 2 tejto zmluvy je povinny finanéné prostriedky poskytnute;
dotacie bezodkladne vratit’ na ucet poskytovatela uvedeny v clanku 1 tejto zmluvy v sulade
s ptislu$nymi ustanoveniami zdkona ¢. 523/2004 Z. z., a to najneskor na ziklade pisomnej
vyzvy zaslanej poskytovatel'om, v lehote urcenej vo vyzve.



Clanok 6
Prava a povinnosti zmluvnych stran

Zmluvné strany sa dohodli na vzajomnych pravach a povinnostiach takto:

1. Poskytovatel poskytne dotaciu urcent pre rok 2023 v sume podla clanku 4 tejto zmluvy, vylucne
bezhotovostne na ucet prijimatela, a to bezodkladne, najneskor viak do 16. februara 2023.
Poskytnutim dotacie sa rozumie datum odpisania financnych prostriedkov dotacie v sulade
s clankom 4 tejto zmluvy z Gctu poskytovatel'a v prospech uctu prijimatela.

2. Poskytovatel je opravneny vykonat” administrativnu finan¢nd kontrolu nakladania s finan¢nymi
prostriedkami poskytnutej dotacie a prijimatel’ je povinny uvedend kontrolu umoznit’ a
poskytnut’ potrebnu sucinnost’.

3. Vsetky vydavky na riesenie projektu vyskumu a vyvoja, na ktoré poskytovatel poskytuje dotaciu
prijimatelovi, musi prijimatel’ hradit’ vylucne zuctu uvedeného v clanku 1 tejto zmluvy.
Poskytnuté financné prostriedky nesmie prijimatel previest’ na iny ucet a nesmie ani na
rovnakom ucte uctovat’ financné prostriedky nesuvisiace s dotaciou, ktord je predmetom tejto
zmluvy s vynimkou bodu 3.2.1 pism. d) Prilohy ¢. 1 zmluvy.

4. Lehota na riesenie projektu za¢ina plynut’ dfiom nadobudnutia G¢innosti zmluvy. Prijimatel
sa zavazuje ukoncit’ realizaciu projektu najneskor do 30.11.2023 a v lehote uvedenej v ods. 7 tohto
clanku dorucit’” poskytovatel'ovi zaverecnu spravu o vykonani projektu.

5. Prijimatel je povinny odviest’ na ucet poskytovatela nepouzité financné prostriedky a vynosy z
dotacie poskytnutej v prislusnom rozpoctovom roku a zaroven zaslat’ poskytovatelovi o tom
pisomné oznamenie, a to vSetko najneskor do 10. decembra prislusného kalendarneho roka.

6. Zuctovanie financnych vzt’ahov so $tatnym rozpoctom sa vykonava podl'a § 8a ods. 7 zakona
¢. 523/2004 Z. z. a na zaklade platného pokynu Ministerstva financif SR.

7. Prijimatel’ sa zavizuje dorucit’ poskytovatelovi v jednom pisomnom vyhotoveni zavereénu
spravu o vykonani projektu do 30 kalendarnych dni od ukoncenia realizacie projektu. Za
spravnost’ udajov uvedenych v zaverecnej sprave o vykonani projektu v plnej miere zodpoveda
prijimatel’ dotacie. Zaverecna sprava o vykonani projektu pozostava z tychto casti:

1. Odborna cast’ spravy.
2. Vystupy projektu.
3. Financna cast’ spravy.

8. Zmluvné strany sa dohodli, Ze projekt je mozné menit’ len s pisomnym sthlasom poskytovatel'a
a v sulade s usmerneniami poskytovatela.

9. Pri obstarani tovarov, sluzieb a verejnych prac, ktoré maju byt hradené z poskytnutych
financ¢nych prostriedkov, je prijimatel’ povinny postupovat’ v silade so zakonom ¢. 343/2015 Z.
z. o verejnom obstaravani a o zmene a doplneni niektorych zakonov v zneni neskorsich



10.

11.

12.

—_

predpisov.

Prijimatel je povinny na poziadanie poskytovatel'a predlozit’ listinné dokazy, resp. dokumenty,
ktoré preukazuju ucelovost’, opravnenost’ a spravnost’ pouzitia finanénych prostriedkov, ktoré
mu poskytovatel’ poskytol.

Prijimatel je pri propagacii projektu, respektive vysledkov projektu, povinny informovat’
verejnost’ o skutoc¢nosti, ze projekt bol realizovany s financ¢nou podporou Ministerstva obrany
Slovenskej republiky. Prijimatel’ je povinny uverejnit’ na svojej webovej stranke kratky opis
projektu so zdoraznenim financnej podpory zo strany Ministerstva obrany Slovenskej republiky.
Prijimatel’ je povinny uvadzat’ vo vSetkych dokumentoch a pisomnych vystupoch projektu, ktoré
su uréené pre verejnost’, informaciu o finanénej podpore Ministerstva obrany Slovenske;j
republiky pri realizacii projektu.

Prijimatel sa zavizuje, Ze zabezpeci plnenie povinnosti partnerov prostrednictvom samostatnej
zmluvy (Zmluvy o efektivnej spolupraci), ktora upravi prava a povinnosti medzi prijimate’om a
partnermi projektu vyplyvajuce z tejto zmluvy alebo jej priloh.

Clanok 7
Prava k vysledkom riesenia

. Poskytovatel je opravneny vyuzivat’ vysledok riesenia projektu pre vlastna potrebu, a to v suvislosti

s plnenim tuloh a zavizkov vyplyvajucich mu zo vseobecne zaviznych pravnych noriem alebo zo
zmlav uzatvorenych v jeho posobnosti. Poskytovatel' nie je opravneny poskytnit’ vysledok
rieSenia projektu, alebo jeho cast’, tretim osobam bez predchadzajuceho pisomného suhlasu
prijimatel’a. Poskytovatel’ je opravneny vyuzivat’ vysledok riesenia projektu bezodplatne.

V pripade, ak v ramci projektu uvedeného v ¢l. 2 tejto zmluvy dojde k vytvoreniu autorského
diela prijimatel'om, prijimatel’ udel'uje poskytovatelovi v zmysle § 65 a nasl. Autorského zakona
nevyhradnu licenciu na pouzitie autorského diela. Poskytovatel’ je opravneny udelit’ tretej osobe
suhlas na pouzitie diela v rozsahu udelenej licencie (sublicenciu) len s predchadzajucim pisomnym
sthlasom prijimatela.

Poskytovatel’ je opravneny na pouzitie autorského diela a udelenie sublicencie na pouzitie
autorského diela tretim osobam vo vecnom rozsahu na vsetky zname sposoby pouzitia v case
uzatvorenia tejto zmluvy a v neobmedzenom uzemnom rozsahu pocas trvania ochrany
majetkovych prav prijimatel'a, bez ¢asového obmedzenia.

Poskytovatel’ je opravneny pouzivat’ autorské dielo a udelit’ sublicenciu na pouzitie autorského
diela tretimi osobami kedykol'vek pocas trvania autorskopravnej ochrany prijimatela a tretich
0sOb sposobom, ktory neznizuje hodnotu autorského diela a s ohladom na dobré meno
prijimatela.

Prijimatel sa zavizuje autorsko - pravne vysporiadat’ vSetky majetkové naroky autorov, ktorych
pouzije pti/na vytvorenie autorského diela tak, aby rozsah priv k predmetnym dielam
prevedenych na prijimatela nebol mensi ako rozsah prav prevadzanych na poskytovatel'a podl'a
tejto zmluvy.

Prijimatel’ udel'uje poskytovatel'ovi licenciu a poskytne pripadny suhlas na udelenie sublicencie



na pouzitie autorského diela tretimi osobami v zmysle tejto zmluvy bezodplatne.

Clanok 8
Sankcie

Ak prijimatel’ nevrati neopravnene pouzitu a/alebo nepouzitd sumu poskytnutej dotacie (vratane
vynosov z nej) v lehote urcenej podla clanku 5 ods. 4 zmluvy, dopusti sa porusenia financnej
discipliny podl'a prislusného ustanovenia § 31 zikona ¢. 523/2004 Z. z., ktoré podlicha sankcii
podl'a tohto zakona. Prijimatel’ je povinny uhradit’ sankciu podl'a prislusného ustanovenia § 31
zakona ¢. 523/2004 Z. z.

Ak prijimatel’ nedodrzi termin ukoncenia realizacie projektu podla clanku 6 ods. 4 tejto zmluvy,
z inych dévodov, ako z dévodu posobenia vyssej moci, zavizuje sa, ze do 5 dni odo dna
dohodnutého terminu ukoncenia realizacie projektu odvedie na ucet poskytovatel'a celkovt sumu
dotacie a vynosy z poskytnutej dotacie odo dna jej poskytnutia. V pripade, ak tito povinnost’
prijimatel’ nesplni je povinny zaplatit’ poskytovatelovi aj zmluvna pokutu vo vyske 0,1% z
celkovej sumy dotacie podla ¢l. 4 tejto zmluvy za kazdy aj zacaty den omeskania.

Ak prijimatel’ porusi povinnost’ podla ¢l. 6 ods. 7 tejto zmluvy, zavizuje sa zaplatit’ na tcet
poskytovatel'a zmluvnu pokutu vo vyske 1 000 EUR (slovom: jedentisic EUR) za kazdé jednotlivé
porusenie.

Ak prijimatel’ neposkytne podklady na vykonanie administrativnej financ¢nej kontroly podl'a ¢l. 6
ods. 2 tejto zmluvy, a to aj napriek predchadzajicej pisomnej vyzve poskytovatela na odstranenie
tohto porusenia v ndhradnej lehote minimalne 15 dni, je poskytovatel opravneny ulozit’
prijimatel'ovi zmluvna pokutu vo vyske 0,1% z celkovej sumy dotacie podla cl. 4 tejto zmluvy za
kazdy aj zacaty dent omeskania.

Prijimatel nezodpoveda za neplnenie svojich zavizkov z tejto zmluvy, pokial je takéto neplnenie
sposobené mimoriadnou, nepredvidatelnou a neprekonatelnou udalost’ou, ktora je mimo
kontrolu prijimatel’a (vyssia moc). Za vyssiu moc sa povazuju najmi, nie vsak vylucne, ucinky
prirodnych sil, strajky, omeskanie alebo neplnenie zavizkov dodavatelov prijimatela, vojna,
vojnovy alebo nddzovy stav, karanténne opatrenia, epidémie, pandémie, COVID-19 ainé
virusové ochorenia. Prijimatel’ je povinny pisomne informovat’ poskytovatel'a do 10 dni odo dna
vyskytu prekazky majicej svoj poévod vo vyssej moci, ktord mu brani v splneni jeho povinnosti.
V pripade, ze doba trvania prekazok majucich svoj poévod vo vyssej moci presiahne 30 dni
zavizuju sa zmluvné strany vstupit’ do vzajomnych rokovani ohladom predmetu tejto zmluvy
a lehot pre splnenie povinnosti prijimatela podla tejto zmluvy. Poskytovatel’ nie je opravneny
pozadovat’ zaplatenie zmluvnych pokit a/alebo inych zmluvnych alebo zikonnych sankeii od
prijimatel’a, ak prijimatel’ nezodpoveda za neplnenie svojich zavizkov z tejto zmluvy a toto
neplnenie bolo spdsobené vyssou mocou a bolo preukazané poskytovatelovi a zaroven
prijimatel’ si vcas splnil svoju informacnt povinnost’.

Clanok 9
Dorucovanie

Dorucenim sa rozumie prijatie zasielky zmluvnou stranou, ktorej bola adresovana. V pripade, ak
sa listova zasielka, adresovana na adresu sidla zmluvnej strany uvedent v zahlavi tejto zmluvy
vrati ako nedorucitel'na, resp. zmluvna strana odmietne tito prevziat’ alebo si ju nevyzdvihne na
poste v odbernej dobe, bude sa zasielka povazovat’ za dorucenu dfiom odmietnutia prevzatia
zasielky, alebo dfiom oznamenia o nedoruceni zasielky z dovodu neznameho subjektu, resp.
dniom oznamenia o nedoruceni z dovodu nevyzdvihnutia v odbernej dobe.
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2.

b)

Sprava odoslana druhej zmluvnej strane elektronicky na e-mailovt adresu niektorej zmluvne;j
strany sa povazuje za dorucenu v den obdrzania potvrdenia o jej doruceni, najneskor nasledujici
pracovny den po jej odoslani, podl'a toho, ¢o nastane skor.

Zmluvné strany st povinné navzajom si oznamit’ zmenu adresy na dorucovanie a elektronickej
adresy (e-mail) najneskor v den ich zmeny. Ak zmluvna strana v stanovenej lehote druht stranu
o zmene neinformuje, povazuje sa dorucenie pisomnosti za riadne vykonané na posledna znamu
adresu. Pre vylucenie pochybnosti sa uvadza, ze po oznameni zmeny adresy su zmluvné strany
povinné dorucovat’ pisomnosti na nové adresy.

Clanok 10
Trvanie zmluvy

Tato zmluva sa uzatvara na dobu urcitd. Jej platnost’ a ucinnost’ konci ukonéenim realizacie
projektu podla ¢l. 6 ods. 4 zmluvy a dorucenim zaverecnej spravy o vykonani projektu
poskytovatel'ovi v zmysle ¢l. 6 ods. 7 tejto zmluvy.

Zmluvu je mozno ukondit’ aj
dohodou zmluvnych stran alebo

jednostranne pisomnym odstipenim zo strany poskytovatela, v pripade ak prijimatel’ nepouzije
financné prostriedky poskytnutej dotacie alebo ich ¢ast’ na ucel podla ¢lanku 3 tejto zmluvy
a/alebo prijimatel’ porusi podmienky pouzitia poskytnutych finanénych prostriedkov doticie,
ktoré su neoddelitel'nou prilohou ¢. 1. tejto zmluvy a/alebo porusenim povinnosti prijimatel’a
podla ¢lanku 6 ods. 6 tejto zmluvy.

Clanok 11
Spractvanie osobnych udajov

Poskytovatel’ spraciva osobné udaje v stilade s nariadenim Eurépskeho parlamentu a Rady (EU)
2016/679 2z 27. aprila 2016 o ochrane fyzickych oséb pri spracivani osobnych udajov
aovolnom pohybe takychto udajov, ktorym sa zruSuje smernica 95/46/ES (vSeobecné
natriadenie o ochrane udajov) (dalej len ,,nariadenie) a v silade so zakonom ¢. 18/2018 Z. z.
o ochrane osobnych udajov a o zmene adoplneni niektorych zakonov v zneni neskorsich
predpisov, na zaklade zakonnej povinnosti prevadzkovatel'a ¢lanku 6 ods. 1 pism. c) nariadenia
podl'a zikona ¢. 435/2010 Z. z.

Prijimatel’, ako dotknuta osoba, je povinny poskytnit’ osobné udaje aktualne, uplne a spravne.
V ptipade zmeny osobnych ddajov, je povinny bezodkladne informovat’ o tychto skuto¢nostiach
poskytovatela.

Osobné udaje nepodliehaju profilovaniu ani automatizovanému spracivaniu.

Osobné tudaje mozu byt poskytnuté prijimatelom, ktori maji postavenie samostatnych
prevadzkovatelov a ktorym na zaklade osobitného predpisu alebo medzinarodnej zmluvy,
ktorou je Slovenska republika viazana, je poskytovatel’ povinny takéto udaje poskytnut’.
Osobné tudaje su zverejnované na webovom sidle poskytovatela v sulade so zakonom ¢.
435/2010 Z. z.

Vsetky prava a povinnosti zmluvnych stran vzt'ahujuce sa na predmetny ucel spracuvania
osobnych udajov sa uplatiiuju v silade s nariadenim a zakonom ¢. 435/2010 Z. z.

Poskytovatel’ je povinny zachovavat’ mlcanlivost’ o vSetkych spracivanych osobnych ddajoch, s
ktorymi pride pri plneni tejto zmluvy do styku a fyzické osoby, ktoré budu v jeho mene osobné
udaje spracuvat’ zaviazat’® mlcanlivost’ou. Povinnost’ mlcanlivosti trva aj po ukonceni



spracuvania osobnych tdajov, t. j. aj po ukonceni platnosti tejto zmluvy. Poskytovatel je povinny
zabezpecit’, aby vietky osoby, ktoré sa budu podielat’ na plneni tejto zmluvy dodrzali uvedené
ustanovenia tohto bodu v celom rozsahu

Clanok 12
Zaverené ustanovenia

1. Tato zmluva nadobuda platnost’ dfilom jej podpisu a tc¢innost’ diom nasledujicim po dni jej
zverejnenia v silade s ustanovenim § 47a zakona ¢. 40/1964 Zb. Obciansky zakonnik v zneni
neskorsich predpisov.

2. Tato zmluva sa povinne zverejiiuje v silade so zakonom €. 211/2000 Z. z. o slobodnom pristupe
k informaciam a o zmene a doplneni niektorych zakonov (zakon o slobode informacii) v zneni
neskorsich predpisov v Centralnom registri zmluv vedenom Uradom vlady SR.

. Tato zmluvu mozno po suhlase zmluvnych stran kedykol'vek zmenit’ alebo doplnit’ formou

3. Tut 1 hl luvnych stran kedykolvek t alebo doplnit® f
pisomne ocislovanych dodatkov, ktoré nadobudnu platnost’ diom podpisania oboma zmluvnymi
stranami a zaroven budd neoddelitel'nou sucast’ou tejto zmluvy.

4. Tato zmluva je vyhotovena v troch origindlnych rovnopisoch; poskytovatel dostane dva
rovnopisy a prijimatel’ dostane jeden rovnopis.

5. Neoddelitel'nou sucast’ou tejto zmluvy su nasledovné prilohy:
Priloha ¢. 1 — Podmienky ponzitia poskytnutych finaninych prostriedkov dotdcie na vyskum a vyvoj
Priloha ¢. 2 — Opis projektn
Priloha ¢. 3 — Schvaleny rogpocet projektn

Vo dna ... 2023 Vo dna ... 2023
Za poskytovatel'a: Za prijimatela:
Mgt. Dusan FISCHER, Ing. Marian KPucik,
generalny riaditel konatel

sekcie modernizacie MO SR
— narodny riaditel’ pre vyzbrojovanie,
docasne prelozeny
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2.1

Priloha ¢.1 k zmluve

Podmienky pouZitia poskytnutych financnych prostriedkov dotacie na vyskum a vyvoj

1. Uvod

Pri hospodareni s finanénymi prostriedkami dotacie je prijimatel povinny postupovat’ podla vseobecne
zaviznych pravaych predpisov najmi podlPa zikona ¢. 523/2004 Z. z. o rozpoctovych pravidlich verejnej
spravy a o zmene a doplneni niektorych ziakonov v zneni neskorsich predpisov (dalej len ,,zakon €. 523/2004
Z. 2.y a metodickych pokynov a usmerneni Ministerstva obrany Slovenskej republiky (dalej len

Hministerstvo alebo "poskytovatel™).

Poskytovanie finanénych prostriedkov na podporu vyskumu a vyvoja pravnickym a fyzickym osobam —
podnikatefom — méze byt’ $taithou pomocou podl'a zikona ¢. 358/2015 Z. z. o uprave niektorych vzt’ahov
v oblasti $tdtnej pomoci a minimalnej pomoci a o zmene a doplneni niektorych zakonov (zikon o Statnej
pomoci) (dalej len ,,zakon o $tatnej pomoci®) a Natiadenia Komisie (ES) ¢. 651/2014 zo 17. juna 2014 o
vyhlaseni urcitych kategdrii pomoci za zlucitelné s vautornym trhom podla ¢lankov 107 a 108 zmluvy v
zneni nariadenia Komisie (EU) 2017/1084 zo 14. juna 2017, ktorym sa meni nariadenie (EU) & 651/2014
pokial ide o pomoc na pristavnu a letiskova infrastruktaru, stropy vymedzujice notifika¢nt povinnost’ pri
pomoci na kultdru a zachovanie kultirneho dedicstva a pri pomoci na $portovu a multifunkéni rekreacni
infrastruktiru, ako aj schémy regionalnej prevadzkovej pomoci pre najvzdialenejsie regiény, a ktorym sa meni
nariadenie (EU) ¢. 702/2014 z hPadiska vjpocétu opravnenych nakladov a v zneni nariadenia Komisie (EU)
2020/972, ktorym sa meni nariadenie (EU) ¢. 651/2014, pokial ide o predizenie jeho platnosti a prislusné
upravy (d'alej len ,,nariadenie o skupinovych vynimkach®).

Poskytnutie $titnej pomoci upravuje Schéma na podporu vyskumu a vyvoja (schéma $titnej pomoci -
skupinova vynimka, medzirezortny podprogram 06EOQI - vyskum a vyvoj na podporu obrany statu) v zneni
dodatku ¢. 1, platna a G¢inna odo dna 06.11.2020.

Dotacia sa poskytuje na zaklade zmluvy medzi poskytovatel'om a prijimatelom (d’alej len "zmluva").

Prijimatel’, ktorému sa poskytuju verejné prostriedky, zodpoveda za hospodarenie s nimi a je povinny pri
ich pouzivani zachovavat’ hospodarnost’, efektivnost’ a u¢innost’ ich pouzitia.

2. Opravnené vydavky/naklady na rie§enie projektu

Opravnené vydavky/ndklady!' si vydavky, ktoré boli z ¢asového hladiska, skutoc¢ne vynalozené pocas
obdobia stanoveného v zmluve o poskytnuti doticie vo forme nakladov alebo vydavkov prijimatela z
vecného hladiska splfiaja kritéria opravnenosti. Opravnené vydavky/naklady v zmysle ustanovenia § 17
zakona ¢. 172/2005 Z. z. o otganizicii $tatnej podpory vyskumu a vyvoja a o doplneni zikona ¢. 575/2001

Z. z. o organizacii ¢innosti vlady a organizacii dstrednej Statnej spravy v znen{ neskorsich predpisov v zneni

1V pripade schémy §tatnej pomoci st opravnené resp. neopravnené vydavky/ndklady stanovené v prislusnej schéme

Statnej pomoci.
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neskortsich predpisov (dalej len ,,zikon €. 172/2005 Z. z.) na tieSenie projektu vyskumu a vyvoja (dalej len
,» VaV®) obsahuji prislusné polozky priamych a nepriamych nakladov.

Vydavky/naklady na projekt alebo na int podporovanu ¢innost’ musia byt’ kalkulované a uvedené v rozpocte
podporovaného projektu a podrobne zdovodnené v ¢leneni podla poloziek predlozenej kalkulacie nakladov.
Z ich zd6vodnenia musi vyplyvat’ ich nutnost’ na rieSenie projektu.

Aby vydavky/niklady mohli byt’ opravnenymi, musia spinat’ vieobecné pravidl opravnenosti vydavkov:

a) vynalozeny vydavok je v sulade s platnymi vSeobecne zaviznymi pravnymi predpismi
(slovenska ako aj eurdpska legislativa);

b) vydavok je vynaloZeny na projekt (existencia ptiameho spojenia s projektom) schvileny
poskytovatel'om;

c) vydavky st vynalozené na aktivity v silade s obsahovou strankou projektu a s plne v sulade s
ciePmi projektu, vydavky prispievaji k dosiahnutiu planovanych aktivit projektu;

d) vydavok je realizovany na opravnenom tzemij

e) vydavok je primerany, t. j. zodpoveda obvyklym cenam v danom mieste a Case;

f) splta podmienky hospodarnosti (minimalizicia vydavkov pri respektovani ciefov projektu),
efektivnosti (maximalizacia pomeru medzi vstupom a vystupom projektu) a ucelnosti
(nevyhnutnost’ pre realizaciu aktivit projektu a priama vizba na ne);

@) vydavok je podlozeny wétovnymi zdznamami a dokladmi, ktoré si riadne evidované v
uctovnictve prijimatel’a v silade s platnymi vSeobecne zaviznymi pravaymi predpismi;

h) patti do skupiny vydavkov odsthlaseného rozpoctu projektu;

i) spina podmienky opravnenosti vydavkov v zmysle prislusnej vyzvy na predkladanie ziadosti o
dotaciu;

)) neprekryva sa s inym vydavkom;

2.4 V ptipade osobnych vydavkov - mzdy, platy, dohody o priacach vykonanych mimo pracovného pomeru je

nutné, aby prijimatel’ reSpektoval odmenovanie jednotlivych pracovnych pozicii s ohladom na jeho
predchadzajicu mzdovu politiku, t. j. nie je mozné akceptovat’ navysenie mzdy iba z dbévodu pric
vykondvanych na projekte financovaného z dotacie (napr. rozdielne mzdové sadzby za prace vykondvané
mimo aktivit projektu a za prace vykonavané na aktivitich projektu; rozdielne hodinové sadzby v pripade
viacerjch projektov tej istej funkcie - projektovy manazér - u jednej osoby; neopodstatnené rozdielne
hodinové sadzby pri odbornom persondli). Takéto navysenie bude mat’ za nasledok vznik neopravnenych
vydavkov.

2.5 Jednotkové ceny uvadzané v rozpocte st maximalnymi cenami, t. j. nie je mozné ich pokladat’ automaticky

2.6

za opravnené v maximalnej vyske (ceny uvedené v rozpocte zmluvy o poskytnuti dotacie), nakol’ko uvedené
jednotkové ceny musia zodpovedat’ cenam v danom mieste a ¢ase v zmysle zmluvy o poskytnut{ doticie
a zasadam zdravého finan¢ného riadenia. Uvedené mo6ze mat’ za nasledok vznik neopravnenych vydavkov,
ak nebude dodrzané uvedené ustanovenie zmluvy o poskytnuti doticie a dodrzand zasada zdravého
finan¢ného riadenia vydavkov, t. . musia byt’ splnené zasady spravneho a efektivneho finan¢ného riadenia
a musf byt’ zarucend dokazatel'nost’ vidavku a hospodarnost’ vyuzitia prostriedkov, ide najmi o posudenie
vydavkov z hl'adiska hodnoty dosiahnutej za vynalozené prostriedky a nakladovej efektivnosti.

Sucast’ou rozpoctu je aj danl z pridanej hodnoty (dalej len ,,DPH®) u prijimatel’a, ktory je platitefom DPH
(zdanitel'na osoba), v pripade, ak nema narok na odpocet DPH v plnej vyske pri danom prijatom plneni
v sdlade so ziakonom ¢. 222/2004 Z. z. o dani z pridanej hodnoty v zneni neskorsich predpisov (d'alej len
wzakon ¢. 222/2004 Z. z.°). U neplatite’a DPH je DPH opravnenym vydavkom, nakol'ko tito osoba si
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nemoze narokovat’ odpocet DPH na vstupe. V pripade, ked’ je plnenie opravnené iba v alikvotnej casti, je
DPH vzt'ahujica sa k tomuto plneniu opravnend v rovnakej alikvotnej ¢asti. V pripade, ze existuje zdkonny
narok na odpocet DPH, tato dan nie je opravnenym vydavkom.

3. Roztriedenie opravnenych nakladov projektu z hPadiska tcelu

Opravnené naklady na rieSenie projektu sa rozdeluji na priame a nepriame naklady v zmysle § 17 ods. 2
zakona ¢. 172/2005 Z. z.
Priame vydavky su vydavky na uskutocnenie ¢innosti preukazatelne priamo suvisiacich s riesenim projektu.

Tieto naklady zahfniaju bezné vydavky a kapitalové vydavky.

3.2.1. Mzdové naklady a ostatné osobné naklady (OON) — skupina vydavkov 6102 (§ 17 ods. 3 pism. a)
zakona ¢. 172/2005 Z. z.)

Na riesitel'ov zodpovedajuce ich Gcasti na rieseni projektu poskytované v zmysle § 17 ods. 3 pism. a) zakona
¢. 172/2005 Z. z.. Mzdové néklady a ostatné osobné naklady musia zodpovedat” skuto¢nej praci vynalozenej
na rieSeni projektu a poc¢tu hodin v nadviznosti na pocet hodin uvadzanych v navrhu projektu, ktory bude

pri zuctovani kontrolovany.

Pre internych zamestnancov prijimatel'a (maji uzatvorent pracovnd zmluvu s prijimatelom), poskytovatel
stanovuje maximdlnu hranicu preplatenia hodinovej mzdy na 9 € na jedného zamestnanca (hruba mzda).
V pripade vyssie stanovenej hodinovej mzdy na jedného zamestnanca (hruba mzda), prijimatel preplati

zvy$ok hodinovej mzdy z vlastnych financnych zdrojov.
Poskytovatel pridelil mzdové prostriedky na rieSenie v tychto pripadoch:

1. na mzdy zamestnancov prijatjch podla pracovnej zmluvy vyhradne na riesenie projektu;
2. naptislusnua cast’ mzdy, ktord zodpoveda personalnej kapacite, ktorou sa zamestnanec podiel’a na rieseni
projektu;

Mzdy a OON st poskytnuté poskytovatelom za tychto podmienok:

a) ak si pouzit¢é mzdové prostriedky podla bodu 1, musi prijimatel preukazat’, Ze prijal tychto

zamestnancov na plny alebo ciasto¢ny tvizok na dobu riesenia projektu;

b) pre vedeckych zamestnancov odmeniovanych podPa bodu 1 a 2 prijimatel v projekte uvadza celkovy
pocet hodin na rieSenie projektu a celkovi sumu mzdovych prostriedkov pre jednotlivych
zamestnancov;

C) pre technické a administrativne sily, t. j. ¢lenov riesitelského kolektivu v pozicii ,,ostatn{* sa uvadza len

pocet zamestnancov planovany pre dany rok a celkova pozadovand suma;

d) poskytnuté finanéné prostriedky nesmie prijimatel previest’ na iny svoj iéet a nesmie ani na rovnakom
ucte uctovat’ finanéné prostriedky nesuvisiace s dotaciou, ktora je predmetom tejto zmluvy. Uvedené
sa netyka mzdovych nakladov zamestnancov. Pri vyplacani mzdy je prijimatel’ doticie opravneny
previest’ naklady na mzdy za rieSenie projektu na svoj bezny ucet za ucelom vyplatenia mzdy
zamestnancom za predchadzajici odpracovany mesiac tak, aby boli dodrzané terminy na vratenie
nevycerpanych finanénych prostriedkov.

Mzdy musia zodpovedat’ obvyklym mzdam za vykonany druh prace u prijimatela v danom mieste a v Case.

2 Oznad&enie skupin vydavkov podl'a ekonomickej klasifikacie rozpoctovej klasifikicie MF SR
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3.3

Akékolvek nadhodnotenie mzdy, t. j. rozdiel medzi narokovanou mzdou a reilnou mzdou (cena
zodpovedajica danému druhu prace a v danom mieste a v éase napriklad podPa materilov Statistického dradu
SR) bude automaticky vyhodnotené ako neopravneny vydavok.

3.2.2. Poistné a prispevok do poist'ovni — skupina vydavkov 620
(§ 17 ods. 3 pism. a) zakona ¢&. 172/2005 Z. z.) - uplatiuje sa podl'a platnej legislativy.

3.2.3. Cestovné nahrady — skupina vydavkov 631
(§ 17 ods. 3 pism. b) zdkona ¢. 172/2005 Z. z.) naklady na tuzemské a zahrani¢né pracovné cesty do vysky,
na ktoru vznikd nirok podl'a zakona ¢. 283/2002 Z. z. o cestovnych nahradach v zneni neskorsich predpisov.

3.2.4. Energie, voda a komunikacie — skupina vydavkov 632

(§ 17 ods. 3 pism. ¢) zdkona ¢. 172/2005 Z. z .) priamo savisiace s rieSenim projektu.

3.2.5. Material — skupina vydavkov 633
(§ 17 ods. 3 pism. ¢) zdkona ¢. 172/2005 Z. z .) naklady na material priamo stvisiaci s tieSenim projektu.

3.2.6. Sluzby — skupina vydavkov 637

(§ 17 ods. 3 pism. d) zakona ¢. 172/2005 Z. z .) naklady na sluzby priamo suvisiace s tieSenim projektu
poskytované fyzickymi osobami na ziklade dohody o vykonani price, fyzickymi osobami — podnikatel'mi
a pravnickymi osobami.

Nepriame vydavky/naklady(§ 17 ods. 4 zakona ¢. 172/2005 Z. z.)

3.3.1 Nepriame vydavky/naklady majui charakter beznych vydavkov. St to ndklady na dhradu ¢innosti
suvisiacich s rieSenim projektu, ktoré nie je mozné priamo priradit’ k ¢innostiam projektu, napr. cast’
mzdovych nakladov obsluznych zamestnancov vratane ostatnych osobnych nakladov, zdravotné a socialneho
poistenia obsluzného personalu, naklady na drobny spotrebny material, ictovné odpisy majetku prijimatela a
jeho partnerov v nadviznosti na jeho vyuzivanie.

3.3.2 Nepriame v¥davky mézu tvorit’ maximalne 20 % z celkovej vysky poskytnutej dotacie.

4. Neopravnené vydavky na rieSenie projektu

4.1 Vydavky projektu st neopravnenymi vydavkami najmai ak ide o:

a)

vydavky bez priameho vzt’ahu k projektu;

b) vydavky, ktoré nie su v sulade s rozpoctom a ¢asovym harmonogramom projektu;

)

vydavky, ktoré vznikli pred pociato¢nym datumom opravnenosti vydavkov (v zmysle zmluvy o poskytnuti
dotécie);

ydav efinované vo vSeobecne zaviznyc edpisoch a vyzve ako neopravnené.
d) vydavky defi becne zaviznych predpisoch a vyzve ako neopravn

4.2 Zaneopravnené vydavky poskytovatel’ povazuje vietky vydavky odporujice prislusnym ustanoveniam zakona
¢. 172/2005 Z. z., najmi vsak:

a) naklady na DPH v pripade, ak prijimatel’ si moze uplatnit’ odpocitanie DPH v zmysle zdkona ¢. 222/2004
7. 7.,
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a)

b)
9

52

53

6.1

b) rdzne clenské poplatky v domacich a zahrani¢nych organizaciich (poplatok je mozné uznat’ iba v pripade,
ak je to spojené s moznost’ou vstupu do kniznic, prip. so zl'avou na nakup odbornej literatiry a casopisov
potrebnych pre rieSenie projektu, ¢o je potrebné dolozit’ dokladom);

c) poplatky za bezné jazykové a Statistické, pocitacové kurzy;

d) vydavanie monografii, u¢ebnic a pod. na komeréné tcely;

e) predplatné odbornych casopisov suvisiacich s riesenym projektom, mimo obdobia tieSenia projektu;
f) poistenie vozidiel a iného majetku, celorocné dialni¢né znamky;

@) poplatky za akrediticiu, koncesionarske poplatky;

h) poplatky za odvoz a likvidaciu odpadu (okrem $pecialneho v stuvislosti s projektom);

1) nédklady na propagaciu, marketing, reklamu, predaj a distribiciu vyrobkov a pod.;

j) uroky z dlhov a dalsie finanéné zavizky nesdvisiace s rieSenim projektu;

k) naklady na rekonstrukciu kancelarskych a laboratérnych priestorov;

) naklady na obstaranie kancelarskeho a laborat6rneho nabytku;

m) naklady na nakup, opravu, odpisy a udrzbu motorovych vozidiel bezne vyuzivanych riesitel'skou
organizaciou.

5. Preukazovanie opravnenosti vydavkov

Prijimatel’ je povinny na ziadost’ poskytovatela preukazat’ ucel pouzitia doticie poskytnutej zo Stitneho
rozpoctu listinnymi dokazmi v zmysle § 8a ods. 10 zdkona 523/2004 Z.z. Prijimatel’ dokladd opravnené
vydavky najmi nasledovnou dokumentaciou:

uctovné doklady;

doklady o dhrade (bankovy vypis, vydavkovy pokladni¢ny doklad);

inti dokumentaciu pozadovani poskytovatefom na preukazanie opravnenosti vydavkov.

V pripade identifikovania nedostatkov v ramci administrativneho overovania hospodarenia prijimatela,
poskytovatel méze vyzvat’ prijimatela na ich odstranenie. V pripade zistenia zavaznych nedostatkov, alebo
nedoplnenia pozadovanych ddajov v stanovenej lehote, poskytovatel ma pravo znizit’ dotaciu o neopravnené
vydavky, ku ktorym prijimatel ani na zaklade vyzvy na doplnenie nepredlozil relevantni podpornd
dokumentaciu preukazujicu opravnenost’ uskutocneného vydavku. Poskytovatel je opravneny znfzit” vysku
doticie z dévodu existencie neopravnenych vydavkov aj bez predchadzajiceho vyzvania prijimatel’a, pokial
prijimatel’ nesplnil vsetky poziadavky uvedené v zaviaznych dokumentoch. Poskytovatel’ je opravneny
pozastavit’/zamietnut’/zniZit’ platbu prijimatel’ovi, pokial’ zisti nedostatky na strane prijimatela.

V pripade predlozenia dokumentov vo forme képii, je prijimatel’ povinny predlozit’ ¢estné vyhlasenie o tom,
ze kopie su totozné s originalmi dokumentov.

6. Doklady na preukazovanie opravnenosti vydavkov
Nalezitosti faktary dodavatel'a/zhotovitel'a
6.1.1 Faktira dodavatela/zhotovitela musi obsahovat’ nasledovné

udaje: - cislo faktuary,

obchodné meno a sidlo objednavatel'a (prijimatel’a),
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6.2

obchodné meno a sidlo zhotovitela,

¢islo a nazov Zmluvy o dielo (oznacenie ¢asti Zmluvy o dielo),
nazov a adresa banky zhotovitel'a,

Cislo uctu zhotovitela,

predmet plnenia,

datum dodania plnenia.

6.1.2 V pripade, 7e poskytované plnenie podlicha DPH, je potrebné uviest IC DPH dodavatela,
jednotkova cenu DPH, zaklad DPH, a vysku DPH (pripadne oslobodenie od DPH). Pre preukazanie
dodavanych tovarov, poskytnutych sluzieb alebo vykonanych prac uvadzat’ vo fakturach nazov projektu.

Nalezitosti dokladovania vydavkov na projekt

Prijimatel’ vedie pri dokladovani vydavkov na projekt nasledovnu dokumentaciu:

6.2.1 Personalne vydavky - interné (pracovnopravne vzt'ahy - pracovny pomer, sluzobny pomer,
dohody o pracach vykonanych mimo pracovného pomeru)

A. Pracovna zmluva
a) pracovnad zmluva a platovy navtrh (vratane dodatkov),
b) pracovné vykazy,
c) mzdovy list, resp. vyplatnu pasku,
d) clenenie opravnenej mzdy na podpolozky platnej ekonomickej klasifikacie (plati pre $titne rozpoctové
organizacie),
e) sumarny prehlad,
f) sposob vypoctu opravnenej mzdy (ak relevantné),

@) bankovy vypis (origindl alebo koépia), resp. vydavkovy pokladni¢ny doklad (originil alebo kopia)
dokumentujici redlnu thradu - prijimatel je povinny oznacit’ na bankovom vypise okrem uhrady
opravnenej mzdy zamestnancovi aj zodpovedajuce odvody vratane dane z prijmov fyzickych osob.

B. Dohody

a) dohoda o vykonani price, resp. ind dohoda o pracach vykonavanych mimo pracovného pometru,

b) pracovné vykazy,

¢) sumdrny prehl'ad,

d) mzdovy list, resp. vyplatna paska,

e) spoOsob vypoctu opravnenej vysky vydavku (ak relevantné),

f) bankovy vypis (original alebo kopia), resp. vydavkovy pokladni¢ny doklad (original alebo koépia)
dokumentujici redlnu thradu - prijimatel je povinny oznacit’ na bankovom vypise okrem udhrady
opravnenej mzdy zamestnancovi aj zodpovedajuce odvody vratane dane z prijmov fyzickych oso6b

6.2.2 Personalne vydavky - dodavka sluzieb (zmluvné vzt'ahy na zaklade napr. Obchodného zakonnika,

Obcianskeho zakonnika - zmluvné vztahy mimo pracovnopravnych vzt'ahov, sluzobnych pomerov)

a) pisomnd dokumentacia k verejnému obstardvaniu (ak relevantné v zmysle zmluvy o poskytnuti dotacie
alebo schémy $tatnej pomoci),

b) sposob vypoctu opravnenej vysky vydavku (ak relevantné),
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c) pisomnd zmluva v sulade s platnym vseobecne zaviznym pravnym predpisom, - faktira (ak

relevantné),

d) preberaci protokol a pracovné vykazy o vykonani prislusnych aktivit/pric (pracovné vykazy je potrebné
dolozit’ aj v pripade, ak vysledkom aktivity je dielo),

e) bankovy vypis (origindl alebo kopia), resp. vydavkovy pokladni¢ny doklad (origindl alebo kopia)
dokumentujuci realnu dhradu.

6.2.3 Cestovné nahrady (tuzemské a zahraniéné pracovné cesty)

a) cestovny prikaz,

b) cestovny listok (ak relevantné),

o) doklad za ubytovanie,

d) pisomna sprava zo sluzobnej cesty,

e) pri vyuziti stkromného motorového vozidla pre sluzobné ucely: képia technického preukazu,

sposob vypoctu opravnenych vydavkov (je postacujice, ak postup pre vypocet je uvedeny v cestovnhom
prikaze, doklad o vyske cestovného prostrednictvom verejnej dopravy (napr. potvrdenie dopraveu),
f)bankovy vypis dokumentujici realnu thradu, resp. vydavkovy pokladni¢ny doklad dokumentujici realnu

uhradu (ak relevantné - cestovné prikazy moézu obsahovat’ pokladni¢ny doklad),

Q) v pripade stravného, cestovného alebo ubytovacich sluzieb poskytnutych na faktaru (prilohami k
faktare je pisomnd objednavka alebo pisomna zmluva, dodaci list, resp. preberaci protokol a pisomna
dokumentacia k verejnému obstaravaniu - ak relevantné) ako podpornd dokumentacia sa predlozi prezencnd
listina, na ktorej bude uvedené prebratie stravného, cestovného alebo

a.poskytnutie ubytovania ucastnfkmi a presny termin a ¢as konania aktivity,

h) pti vyuziti motorového vozidla organizacie pre sluzobné ucely: ziadanka na prepravu (relevantna
ziadanka na prepravu tykajica projektu), kniha jazd (relevantné strany knihy jazd) s oznacenymi pracovnymi
cestami suvisiacimi s projektom, fakttra alebo pokladni¢ny blok ERP (elektronicka registracna pokladna) z
nakupu PHM, képia technického preukazu, zakonna poistka (ak relevantné - uplatiuje sa, ak prijimatel’ si
narokuje na ciastocnd vhradu, zdakonnd poistku motorového vozidla organizacie), sposob vypoctu

opravnenych vydavkov na pohonné hmoty,

i) doklady o dalsich nevyhnutnych vydavkoch (napr. taxi sluzba - ak vnutroorganizacné smernice
neumoziuji thradu taxi sluzby - uvedené vydavky budu neopriavnené ) vriatane pisomného zdévodnenia
pouzitia taxi sluzby),

j) sposob vypoctu opravnenej vysky vydavku (ak relevantné).

6.2.4 Energie a nijjomné (priestorov)

a) faktura (nie vandtroorganizacna faktira),

b) pisomnd objednavka alebo pisomna zmluva v stlade s platnym v§eobecne zavaznym pravaym predpisom

(ak relevantné),

c) sposob vypoctu opravnenej vysky vydavku (nijomné, elektrickd energia, voda, plyn, teplo a iné) (ak

relevantné),

d) bankovy vypis (origindl alebo kopia), resp. vydavkovy pokladnicny doklad (origindl alebo kopia)
dokumentujuici realnu thradu.

6.2.5 Spotrebny tovar, prevadzkovy material a ndjomné (stroje, pristroje)

a) pisomnd dokumentacia k verejnému obstaravaniu (ak televantné v zmysle zmluvy o poskytnuti doticie
alebo schémy $tatnej pomoci),



7.1

7.2

b) pisomna objednivka alebo pisomnd zmluva (zmluva musi byt’ v stlade s platnym vieobecne zaviznym
pravaym predpisom) vratane dodatkov k uzavretej pisomnej zmluve. Pisomna zmluva sa vyzaduje vzdy,
ak hodnota obstarivaného zariadenia/vybavenia (vritane nehmotného majetku) prekroc¢i hodnotu 5
000,00 EUR, pod pisomnou zmluvou sa na ucely preukazovania opravnenosti vydavkov mysli pravny
ukon dvoch, resp. viacerych zmluvnych stran, ktory obsahuje podstatné nalezitosti pravneho dkonu a
podpisy zmluvnych stran st na rovnakej listine.

c) faktira,

d) dodaci list alebo preberaci protokol vritane podpisu osoby ptijimatela potvrdzujuci prevzatie a datum
prevzatia,

e) bankovy vypis (origindl alebo kopia), resp. vydavkovy pokladni¢ny doklad (origindl alebo kopia)
dokumentujuici realnu thradu,

6.2.6 Postovné a telekomunika¢né poplatky
a) podaci listok alebo vypis z podacicho harku s adresami,

b) faktura,
c) pisomnd zmluva,
d) sposob vypoctu opravnenej vysky vydavku (ak je relevantné),

e) bankovy vypis (origindl alebo kopia), tesp. vydavkovy pokladni¢ny doklad (origindl alebo kopia)
dokumentujuici realnu dhradu.

6.2.7 Ostatné vydavky
a) pisomnd dokumenticia k verejnému obstaravaniu (ak relevantné v zmysle Zmluvy alebo schémy $tatnej
pomoci),

b) pisomni objednavka alebo pisomna zmluva,
c) prezencné listiny (ak relevantné - napr. knihy pre frekventantov),
d) faktira,

e) dodaci list, resp. preberaci protokol vratane podpisu osoby ptijimatel'a potvrdzujici prevzatie a datum
prevzatia,

f) pokladni¢ny blok (blok ERP),

@) bankovy vypis (origindl alebo kopia), resp. vydavkovy pokladni¢ny doklad (originil alebo kopia)
dokumentujuci realnu dhradu.

7. Hospodarenie s finanénymi prostriedkami urCenymi na rieSenie projektu

S finan¢nymi prostriedkami uréenymi na rieSenie projektu sa hospodatri v sulade so zmluvou a jej dodatkami,
ako aj s metodickymi pokynmi a usmerneniami poskytovatel'a. V pripade, ak d6jde k poruseniu zmluvnych
podmienok pri pouziti finanénych prostriedkov, ministerstvo bude postupovat’ v zmysle uzatvorenej zmluvy,
¢l. Sankcie.

Pouzitie nevycerpanych finanénych prostriedkov v nasledujicich rozpoc¢tovych rokoch

7.2.1 Bezné vydavky - Prenos finanénych prostriedkov, ktoré neboli k 31.12. vycerpané, nie je povoleny.
Uvedené neplati v pripade, ak su financéné prostriedky poskytnuté po 31. juli rozpoctového roka, a to v sulade
s § 8 ods. 5 zdkona ¢. 523/2004 Z. z. o rozpoctovych pravidlich verejnej spravy a o zmene a doplneni
niektorych zakonov v zneni neskorsich predpisov, podla ktorého: ,,Befné vidavky s vynimkon miezd, platon,
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7.3

7.4

slugobnyeh prijmov a ostatmych osobnych vyrovnani a odmien vyplacanych na ziklade dobhdd o pricach vykondvanych minw
pracovného pomern, ktoré boli poskytnuté pravnickes osobe alebo fyzickes osobe prisiusnym spraveom kapitoly ako besny transfer
po 31. jili rozpoltovébo roka a ktoré nebolo moné pousit’ do konca prisiusnébo rogpoctového roka, mosno pousit’ do 31.
marca nasledujricebo rozpoltovébo roka; ak boli 3 tichto prostriedkoy poskytnuté preddavky podla § 19 ods. 8, musia byt
financne vysporiadané rovnako v tomto termine.

Postup prijimatel’a pri prevode finanénych prostriedkov do $tatneho rozpoctu

7.3.1 Povinné vratenie finanénych prostriedkov do S$tatneho rozpoctu vykonava prijimatel
prostrednictvom ministerstva.

7.3.2 Nevycerpané finanéné prostriedky dotacie, bezné aj kapitalové, je prijimatel’ povinny v kazdom

prislusnom roku odviest’ na ucet poskytovatel'a a zaroven zaslat’ prijimatel'ovi o tom pisomné oznamenie, a

to vSetko najneskor do 10. decembra prislusného kalendarneho roka (pozn. vinimka uvedena v bode 3.2.1

pism. d)).

a) Ak ich prijimatel’ vrati v tom istom roku, v ktorom ich od ministerstva prijal, je povinny ich vratit’ na ten
isty vydavkovy uéet, z ktorého podporu prijal. Cislo u¢tu: SK50 8180 0000 0070 0017 1215

b) Ak ich prijimatel vrati v nasledujicom roku, vrati ich na prijmovy et poskytovatePa. Cislo uétu: SK06
8180 0000 0070 0017 1522

¢) Vynosy z tro¢enych uctov pri rocnom zictovani je prijimatel’ povinny odviest’ ministerstvu do 31.1.
nasledujuceho kalendarneho roka na prijmovy ucet ministerstva, pri zavere¢nom zuctovani k terminu
zi¢tovania so §tatnym rozpoctom stanovenom v zmluve. Cislo té¢tu: SK06 8180 0000 0070 0017 1522

d) Pokuty ulozené za porusenie zmluvnych podmienok alebo ustanoveni zikona ¢. 523/2004 Z. z. pti
pouziti finanénych prostriedkov je prijimatel povinny uhradit’ poskytovatelovi na prijmovy ucet. Cislo
uctu: SK98 8180 0000 0070 0017 1127

7.3.3 V penaznom styku je potrebné pouzit’ nasledovné symboly:
Konstantny symbol (KS):
8548: vratky Ministerstva obrany SR
Variabilny symbol (1S): Uvadza sa ICO prijimatela.

Sprava pre prijimatela: Uvadza sa kéd projektu a nazov organizacie.

7.3.4 Prijimatel je povinny bezprostredne po vykonani platby formou aviza pisomne informovat’
poskytovatela o vykonanej platbe, kde uvedie:

a) kod projektu, ktorého sa platba tyka, sumu a druh finanénych prostriedkov (IKV — kapitilové vydavky,
BV — bezné vydavky),

b) nizov organizicie,

c) dislo uétu, z ktorého bola platba vykonana,

d) do6vod vykonanej platby, napr. vynosy, nevycerpané finanéné prostriedky,

e) na aké cislo uctu bola platba poukizana a ditum poukazania.

7.3.5 V pripade, ze bola zrealizovana jedna sumarna platba za viac projektov, prijimatel v avize rozpise
vysku vratenych finan¢nych prostriedkov podl'a kédu projektu vo vyssie uvedenej Strukture.

Zuctovanie finanénych vzt’ahov so $tatnym rozpoctom

% Opatrenie €.9/2002 z 12. 12. 2002 o sposobe tvorby, $truktire a zozname konstantnych symbolov pouzivanych v
platobnom styku.
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8.1

8.2
8.3
8.4

7.4.1 Zuctovanie finanénych vzt'ahov so staitnym rozpoctom sa vykonava podla § 8a ods. 7 zakona ¢.
523/2004 Z. z. na zéklade platného pokynu Ministerstva financif SR.

7.4.2 Prijimatel’, okrem verejnej vysokej skoly, vykona finan¢né zuctovanie sa na formulari ,,Finanéné
zuctovanie za rok 2023 predlozenim poskytovatel'ovi v termine uréenom v platnom pokyne Ministerstva
tinancif SR.

7.4.3 Prijimatel — verejnd vysoka Skola vykona finan¢né zuctovanie sa na formulari ,Finanéné
zdctovanie za rok 2023 predlozenim poskytovatel'ovi do terminu 30 dni po ukonceni vykonania projektu.

8. Predkladanie zaverecnej spravy o vykonani projektu

V zmysle znenia zmluvy o poskytnuti dotacie prijimatel predkladd zavere¢nd spravu o vykonani projektu
(dalej len "zaverecna sprava").

Prijimatel dotacie predklada zaverecnu spravu do 30 kalendarnych dnf od ukoncenia realizacie projektu
Za spravnost’ udajov uvedenych v zaverecnej spravy v plnej miere zodpoveda prijimatel’ dotacie.
Zaverecna sprava pozostava z tychto casti:

a) Odborna cast’ spravy

b) Vystupy projektu

c) Financna cast’ spravy.
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Priloha ¢. 2: Opis projeketn

MINISTERSTVO

OBRANY
SLOVENSKE] REPUBLIKY

PROJEKT
. . Semiautonémne prieskumné robotické

Nazov projektu: vozidlo
PrijimateP’: RoboTech Vision s. t. o.
Celkové vydavky projektu (€): 140000,00
Celkové opra & vy

' pravnené vydavky 140000,00
projektu (€):
Vyska dotacie (€) : 140000,00

. . . 10 mesiacov

Trvanie projektu (mesiace)




A Ciele projektu

Al Strategicky ciel’ projektu A2 Vizba na prislusné ciele vyzvy
Aplikacia semi-autonémnej prieskumnej mobilnej | Autonémne a robotické systémy s vyuzitim
robotickej platformy vo vojenskom prostredi. umelej inteligencie

Zvysenie technologickej drovne vyuzitim fdzie
vyskumnych a vyvojovych aktivit RoboTech
Vision s.r.o. (dalej len “RTV”) a  Akadémie
ozbrojenych sil gen. M. R. Stefanika (dalej len
“AOS”) s naslednym cielenym rozpracovanim
vyuzitia ziskanych vysledkov vo vojenskom

prostredi.
A3 Specifické ciele projektu A4 Vizba na strategicky ciel’ projektu
1. Analyza existujicich vystupov vyskumno - | Specifické ciele si definované ako postupne

vyvojovych aktivit RTV a AOS s | nadvizujice ¢iastkové ciele, ktorych dosiahnutie v

moznostou ich fazie pre realizaciu | horizonte 11 mesiacov zabezpec{ splnenie

prieskumnej mobilnej robotickej platformy | strategického ciel'a.

pre  ucely  Ozbrojenych  sil ~ SR.

Speciﬁcké ciele rieSia samostatné oblasti

1I. Analyza mozného prostredia nasadenia | vyskumnych a vyvojovych aktivit RTV a AOS v
(indoor, outdoor, kombinacia). | logickej postupnosti.

III.  Analyza vhodnych typov podvozkov a | Riesenie $pecifickych cielov si  vyzaduje
moznosti ich navrhu/realizicie obstarania. | bezpodmiene¢ni a koordinovant spoluptricu

zicastnenych stran a ich vysledky sd priamo

IV.  Analyza moznosti detekcie $pecifickych | tematicky zamerané na autonémne a robotické
vojenskych objektov a pozadovanych | systémy s vyuzitim umelej inteligencie.
cielov a definicia poziadaviek na mobilnu
robotickd platformu zohl'adnenim potrieb
OS SR (maskovanie, EMC kompatibilita,
komunika¢né zabezpecenie, skelet a 1i.).

V.  Navrh  realizicie  prototypu  semi-
autonoémne;j prieskumne;j mobilnej
robotickej platformy urcenej na prieskum
so schopnost’ami autonémneho mapovania
nezniameho prostredia.

A5 Komplexny opis zamerov projektu

Aktualny stav v rieSenej problematike:

V sicasnosti existuje mnozstvo mobilnych robotickych systémov pouzivanych ozbrojenymi silami, ale
vicsina z nich su dial’kovo ovladané systémy pomocou teleoperatora. Nevyhodou tychto systémov je ich
kratky dosah a tym sa teleoperator stava Fahko vystopovatelnym, zranitelnym alebo zasiahnutelnym.
Najpokrocilejsie mobilné robotické systémy su semi-autonémne, vicsinou vsak taktiez vyzaduju urcita
formu pritomnosti ¢loveka (operatora) - dokazu ho napriklad nasledovat’, pripadne prechadzat’ po
operatorom urcenej trase.

Sucasné existujice vysledky doterajsich vyskumno-vyvojovych aktivit, ale aj praktickych riesen{ a realizacii
zucastnenych stran davaju predpoklad k vytvoreniu semi-autonémnej prieskumnej mobilnej robotickej
platformy, ktora by dokazala fungovat’ aj plne autonémne po strate kontaktu s teleoperatorom.

Cielovy stav (po realizacii projektu) v rieSenej problematike:

Ciefom projektu je skimat’ moznosti optimalizicie fizie vysledkov vyskumno-vyvojovych aktivit
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zucastnenych stran na prieskumnej mobilnej robotickej platforme, ktora bude plnit’ prieskumny a
mapovaci ucel so Sirokou skalou snimania réznych dit / vojenskych objektov a cielov v okoli jeho
posobnosti. Jeho vyhodou ma byt moznost’ autonémneho pokrac¢ovania prieskumu / mapovania aj po
strate kontaktu s teleoperatorom a snaha dostat’ sa spit’ do dosahu po splneni dlohy.

Autonémia a senzorické vybavenie platformy by ju mali predurc¢ovat’ k plneniu réznych dalsich dloh a
cielov vyplyvajicich z jej schopnosti ako napriklad: pomoc pozemnym jednotkam pri prevoze materialu,
municie alebo zranenych, sledovanie vojaka, lokalizacia a navigacia v zmapovanom prostredi, autonémne
strazenie a obch6dzky zmapovanych objektov a i.

Vystupom projektu bude ¢asovy a finanény rozpocet moznej realizacie prototypu uvedenej mobilne;j
robotickej platformy so zretelom na optimalny typ podvozku a konstrukciu podvozku vzhladom ku
komplexnosti nevyhnute pouzitému hardvéru (pohony, snimace, a i.), popis technolégif (softvérovych a
hardvérovych sucasti), potrebnych k realizacii a sposoby ich vyuzitia. Vystupmi budd aj zdokumentované
testy (realne / simulacné) vykonané pocas realizicie projektu.

Semiautonémne prieskumné robotické vozidlo zvysi spoOsobilost’ ozbrojenych sil v operaciach
prebiehajucich v $pecifickom prostredi.

Casovy harmonogram projektu:

Projekt je rozdeleny do piatich $pecifickych cielov (resp. jedenast’ podaktivit), ktoré na seba nadvizuju,
ale pri niektorych sa predpoklada aj paralelné riesenie. Celkové trvanie aktivit sa predpoklada v dizke 10
mesiacov (podla Navrhu zmluvy ¢l. 6, bod 4, kde predpokladame zaciatok 1. 2. 2023 a koniec vsetkych
aktivit 30. 11. 2023). Predpokladané zaciatky a konce aktivit su uvedené v prilohe B1.

Realizovatelnost’ projektu:
Popis aktivit, ich realizcia, nadvidznosti a ciele st uvedené v casti C2 podrobny opis aktivity 1.1 az 5.2.
Stru¢ny opis Ziadatel’a projektu:

Spoloc¢nost’ RoboTech Vision s.r.0. vznikla v roku 2013. Spociatku sa firma zameriavala na vyvoj softvéru
a tvorbu aplikicif. Od roku 2017 sa spolo¢nost’ plne otientuje na vyvoj v oblasti mobilnej robotiky, a to
najmi na autonémne navigaéné algoritmy, ale aj umeld inteligenciu, neurénové siete a vizualne systémy
pouzivané v robotike ale aj v inych oblastiach. Firma testuje svoje algoritmy na viacerjch robotickych
platformach - na vlastnych ale aj od inych vyrobcov. Autondémny pohyb robotov a ich videnie
zabezpecuju_senzory z dielne RoboTech Vision, vd’aka ktorym zariadenia dokazu naplanovat’ cestu do
ciela, prechddzat’ zlozitymi krizovatkami ¢i obchddzat’ statické aj dynamické prekdzky. Senzorické
vybavenie funguje na zaklade algoritmov vyvinutych spolo¢nost’ou, pomocou ktorych st roboty schopné
samostatne riesit’ tlohy, rozhodovat’ sa a ucit’ sa nové poznatky. Softvérové prvky robotov mozno vyuzit’
v oblastiach ako priemysel, logistika, pol'nohospodarstvo ¢i vyskum.

Zoznam ocenent:
- Sutaz ISTROBOT 2019 - spoloc¢nost’ RoboTech Vision s.r.0. ziskala 1. miesto v kategérii “Tam
a spat’”” - autonémna navigacia
- Spoloc¢nost’ sa zucastnila vystavy EXPO 2020 so svojimi robotmi Androver I a Androver II ako
jeden z clenov stalej expozicie
- Spolo¢nost’ ziskala Ocenenie V4 Innovation Challenge Day 2022

Technické vybavenie Ziadatel'a:

RoboTech Vision s.r.o. ma k dispozicii vlastné mobilné robotické platformy do indoor aj outdoor
prostredia, ktoré mézu byt pocas realizacie projektu pouzité ako testovacie platformy. Jedna sa napr. o
platformy Caster, Crawler, Ringo, ale aj Androver I a Androver II. Sucastou vybavy robotickych
platforiem sa aj rézne senzory (napr. zdruzeny snima¢ RTV Senzor Box zahfia 3D laserovy skener,
doprednd kameru s WDR funkciou a 360° kameru). Okrem toho ma spominany snimaé vlastni jednotku
na spracovanie dat z uvedenych senzorov a vyuziva aj elementy umelej inteligencie (segmentacia cesty,
vinohradu, detekcia a klasifikicia os6b a inych prekazok, atd’.).

Zo softvérového hl'adiska spoloc¢nost’ disponuje roznymi simula¢nymi nastrojmi, ktorymi je mozné
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https://robotechvision.com/sk-rtv-senzor-box
https://robotechvision.com/sk-aon-algoritmus

simula¢ne overit’ predpokladané vystupy projektu (vzniknutych alebo navrhovanych algoritmov). V
robotickych aplikaciach spolo¢nost’ vyuziva hlavne systém ROS a najcastejSie vyuzivany je operacny
systém Linux. Do majetku spolo¢nosti patria aj rozne pocitacové servery a vykonné pocitace s GPU
urcené na trénovanie neurénovych siet.

Zodpovedny riesitel’ projektu:

Ing. Peter Pasztd, PhD. ma ukonéeny 3. stupent vysokoskolského vzdelania na Fakulte elektrotechniky a
informatiky v Bratislave. Bakalarsky stupen ukoncil v odbore Priemyselna informatika, inziniersky stuperl
v odbore Kybernetika a doktorandsky stupen v odbore Robotika. V nasledujucich rokoch 2012 - 2022
posobil na FEI STU ako odborny asistent. V roku 2013 sa zaroven stal jednym zo zakladatel'ov firmy
RoboTech Vision s.r.0.

7 hladiska publika¢nej c¢innosti je Ing. Peter Pasztd, PhD. spoluautorom 39 vedeckych a odbornych
publikacii, z ktorych je 1 vedeckda monogratia, 1 vedecka praca evidovana v zahrani¢nych karentovanych
c¢asopisoch, 5 vedeckych pric evidovanych v databazach Web of Science alebo SCOPUS, 1 priemyselny
vzor a 1 patent. So spoluautormi (niektorf z nich teraj$i spoloc¢nici firmy) ziskal ocenenie na vedecke;j
konferencii v Rijeke za algoritmus navigicie mobilného robota Android zariadenim pomocou jeho
vizualneho systému.

Poznatky zo $tadia aktivne vyuziva pri riadeni firmy (ako konatel’) a md na starosti oblasti ako vizualne
systémy, vyvoj softvéru vyssich drovni riadenia mobilnych robotov a umeld inteligenciu.

Strucny opis partnera projektu a zdévodnenie vyberu:

Akadémia ozbrojenych sil gen. M. R. Stefanika je $tatnou vysokou $kolou univerzitného typu, s
bezfakultnou $truktirou. Sidlom akadémie je Liptovsky Mikulas, SR. Statutirnym organom je rektor,
ktory akadémiu riadi a kona v jej mene. Z hl'adiska vnitorného riadenia organizacie je v AOS zavedeny
adaptivny, efektivny, moderny, Standardizovany systém riadenia procesov. AOS okrem vzdelavania vo
vsetkych troch stupfioch vysokoskolského vzdelavania poskytuje kariérne a odborné vzdelavanie
vojenského a civilného persondlu. Veda, viskum a vjvoj na AOS st rozvijané v duchu akademickych
slobéd - slobodného vedeckého badania, vyskumu, vyvoja a dalSej tvorivej cinnosti. V stlade s
charakterom rezortnej Statnej vysokej skoly si zamerané na podporu rozvoja obrannych technoldgif
orientovanych na zabezpecenie rozvoja budicich sposobilosti ozbrojenych sil a priemyslu v oblasti
vyskumu Bezpecnostné sluzby.
Akadémia ozbrojenych sil generala Milana Rastislava Stefanika je tatnou vysokou skolou, ktora dokaze
poskytnut” odborné znalosti a skdsenosti pre zladenie cielov projektu s potrebami OS SR.

Spo6sob kooperacie riesitelov jednotlivych organizacii (Ziadatel’ + partner):

Pre uspesné dokoncenie projektu je potrebné zaistit” pravidelné porady celého riesitel'ského kolektivu,
ktoré bude zvolavat’ zodpovedny riesitel’. Pri kratkodobych aktivitach (trvanie 1 - 2 mesiace) sa z hl'adiska
casovej efektivity predpokladd najmi vyuzivanie online stretnuti (interval 1 - 2 tyzdne), pricom v
nevyhnutnych pripadoch je predpoklad osobnych stretnuti - hlavne pri ukazkach technického a
hardvérového vybavenia, ptip. celkovej funkcionality strojov a zariadeni. Pri dlhodobych aktivitach
(trvanie 3 - 6 mesiacov) sa predpokladaji osobné stretnutia na poradach v intervaloch 6 - 8 tyzdnov.

Nadviznost’ projektu na doterajSie a pripravované aktivity Ziadatela:

Ako je uvedené v stru¢nom opise ziadatel'a, RoboTech Vision s.r.0. sa od roku 2017 plne venuje vyvoju
v oblasti mobilnej robotiky. Tento vyvoj v sebe zahffla najmi autonémne navigaéné a lokalizacné
algoritmy s prvkami umelej inteligencie pre mobilné robotické platformy. Tieto algoritmy st vyvijané s
vysokou mierou univerzality, o znamend, ze st pouzitelné a nasaditelné na rozne typy podvozkov a v
roéznych prostrediach a odvetviach priemyslu alebo polnohospodarstva. Vysokd mieru univerzality
spolo¢nost’ prezentuje napriklad aj svojimi vlastnymi mobilnymi robotickymi platformami s réznymi
typmi podvozkov (diferencidlny, Ackermann alebo double-Ackermann, atd’.), na ktoré si nasadené
rovnaké navigaéné a lokalizacné algoritmy, ale aj ich realnymi aplikdciami v roznych oblastiach. V
stcasnosti sa vyvinuté typy autonémnych navigacnych a lokalizaénych algoritmov daja rozdelit’ podla
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ucelu pouzitia na indoor / outdoor navigaciu, pricom hlavnym zikladom tychto algotitmov je spdsob ich
funkcionality: naviga¢né algoritmy na vopred znamej mape (je potrebné vytvorit’ mapu prostredia) a tzv.
reaktivne navigacné algoritmy (ktoré nevyzaduju mapu prostredia a naviguji na zaklade aktualne
ziskavanych dat senzormi z prostredia). Kombindciou tychto ptistupov je mozné docielit’ siroké
mnozstvo redlnych aplikacii tychto navigaénych algoritmov, ktoré spolocnost’ prezentuje napr.
algoritmom Autondmna navigdcia vo vinohrade (AVN) alebo Autondmna navigécia v exteriéri (AON).

V ramci prezenticie, moznej buducej spoluprace, sut’azi alebo inych udalosti spolo¢nost’ niekol'kokrat
predviedla redlnu pouzitelnost’ vyvinutych algotitmov napr. in§pekcia v elektrickej stanici 110/22 kV bez
stalej obsluhy urcenej pre distribuciu elektrickej energie, sat’az ISTROBOT 2019, dezinfekény UVC
robot, stretnutie nacelnfkov generalnych stdbov krajin V4 - Innovation Challenge Day, ale aktivne sa
zhcastiuje aj domadcich a svetovych vystav (napr. EXPO Dubai 2020 ako staly ¢len trvalej expozicie).
Visetky vystupy spolo¢nosti su uverejnené na stranke spoloc¢nosti https://robotechvision.com/ vo forme
clankov v sekecii  “Blog” a taktiez verejne dostupné na youtube kanali spolo¢nosti
https://www.voutube.com/channel /UCr0Qxj4C2actQCzNgTKg cA/videos.

Moznost’ realizacie tohto projektu stimuluje Ziadatel'a k vyvoju a d'alsiemu rozsireniu svojich naviga¢nych
a lokaliza¢nych algoritmov (napr. o autonémne mapovanie) a to konkrétne prostrednictvom zvysenia
konkurencieschopnosti ziadatel'a (ako malého a stredného podniku), ¢o je tc¢elom tohto druhu pomoci.

Cielové skupiny - predpokladany pocet vedeckych, odbornych a technickych pracovnikov za
vSetky organizacie na projekte:

Projekt predpokladi so zapojenim 16 pracovnikov na réznych stupnioch jednotlivych aktivit (+3
pracovnici podl'a potrieb zodpovednych os6b z AOS pre jednotlivé aktivity).

Z toho je z hladiska odbornosti:

profesorov - 1

docentov - 3

pracovnikov s 3. st. vysokoskolského vzdelania - 2
pracovnikov s 2. st. vysokoskolského vzdelania - 10
pracovnikov bez vysokoskolského vzdelania - O

7. hladiska rodového:
zien - 1
muzov - 15

Rozpocet, jeho vyrovnanost’ a efektivnost’

Detailny rozpocet je predlozeny v casti B opisu projektu resp. v ¢asti C a D ziadosti projektu. Skrateny
rozpocet tabul'kovy, po jednotlivych organizaciach:



https://robotechvision.com/
https://www.youtube.com/channel/UCr0Qxj4C2actQCzNqTKg_cA/videos

RoboTech Vision s. r. 0.

2023 Spolu:
Mzdové naklady ostatné osobné naklady (OON): 65,610.00 EUR 65,610.00 EUR
Poistné a prispevok do poistovni: 23,094.72 EUR 23,094.72 EUR
Cestovné nahrady: 1,260.00 EUR  1,260.00 EUR
Material: 0.00 EUR 0.00 EUR
Sluzby: 0.00 EUR 0.00 EUR
Priame naklady spolu 89,964.72 EUR 89,964.72 EUR
Nepriame naklady: 0.00 EUR 0.00 EUR
Celkové naklady (priame + nepriame): 89,964.72 EUR 89,964.72 EUR
VySka dotécie: 89,964.72 EUR 89,964.72 EUR

Akadémia ozbrojenych sil generala Milana Rastislava Stefanika

2023 Spolu:
Mzdové néklady ostatné osobné naklady (OON): 35,640.00 EUR 35,640.00 EUR
Poistné a prispevok do poistovni: 12,545.28 EUR 12,545.28 EUR
Cestovné nahrady: 350.00 EUR 350.00 EUR
Material: 0.00 EUR 0.00 EUR
Sluzby: 1,500.00 EUR  1,500.00 EUR
Priame naklady spolu 50,035.28 EUR 50,035.28 EUR
Nepriame naklady: 0.00 EUR 0.00 EUR
Celkové naklady (priame + nepriame): 50,035.28 EUR 50,035.28 EUR
Vyska dotacie: 50,035.28 EUR 50,035.28 EUR

Celkovy rozpocet je na urovni - 140000,00 EUR.

Z celkovej sumy je podiel Robotech Vision s. 1. 0. 89964,72 EUR, ¢o ¢inf 64.26% z celkového rozpoctu.
Rozpocet Akadémie ozbrojenych sil Milana Rastislava Stefanika je 5003528 EUR ¢o je 35.74% -tny
podiel na celkovom rozpocte. (Pozn. RoboTech Vision je maly podnik v zmysle EU definicie MSP)

Predchadzajice tdaje ukazuju, ze je zachovany princip proporcionality, ktory je uvedeny v schéme vyzvy
a to:

a) pri projekte, ktory zahffa efektivnu spolupracu - ziadny podnik jednotlivo nesmie znasat’ viac
ako 70 % opravnenych nakladov projektu spoluprace,

b) pti projekte, ktory zahfna efektivnu spolupracu medzi podnikom a vyskumnou organizaciou
- vyskumna organizacia znasa aspon 10 % opravnenych nakladov na projekt

Podiel Miezd a OON pracovnikov na celkovom rozpocte je 72,32 %.

Podiel poistného a prispevkov do poist’ovni na celkovom rozpocte je 25,46 %o.
Pomer cestovného na celkovom rozpocte je 1,15 %.

Pomer materialu na celkovom rozpocte je 0,00 %.

Pomer sluzieb na celkovom rozpocte je 1,07 %.

Miera integrovania znalostného trojuholnika vyskum - vzdelavanie - inovacie:
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Projekt by vypracovavali organizacie, ktoré sa venuji vyskumu a vyvoju (AOS a RTV) za dcelom inovacif
a niektoré vysledky a vystupy ich vyskumno-vyvojovych aktivit su overené alebo pouzivané v praxi.
KedZe sa jedna o efektivnu spolupracu, dosiahnuté vysledky z projektu sa spitne premietnu a zapracuju
do vzdelavania (napr. formou zaverecnych prac v skimanej oblasti na AOS). Okrem zavere¢nych prac
na AOS sa RTV od vzniku pravidelne venuje vzdelavacim aktivitim v oblasti robotiky na zakladnych,
strednych aj vysokych Skolach, kde v budicnosti moze skimand problematiku prezentovat’ alebo
poskytovat’ teoretické a odborné skusenosti.

Uvedenym spésobom vypracovanie projektu by prinieslo vysledky pre tedriu - ziskané znalosti a
skusenosti pocas projektu budid podkladmi pre buduce inovacie, ale aj pre kvalitné vedecké a odborné
publikacie; pre vzdelavanie - aktualne ale aj budice zavereéné prace mozu rozsirit’ teoretické a praktické
vystupy projektu a zaroven prezentovatelné vysledky projektu mozu slazit’ k motivacii vzdelavania v
danom odbore na nizsich stuptioch $kél; a pre prax - vysledky projektu mézu v budicnosti slazit” ako
podklad k praktickej realizacii mobilnej robotickej platformy pre potreby OS SR, ale aj pre pokracujuce
inovacie v d'al$ich oblastiach zucastnenych stran, ktorym sa aktualne venuji.

B Harmonogram realizicie projektu
B1 Casovy harmonogram

Trvanie

AKTIVITA Riesitel / Zacdiatok . Koniec
Partner (mesiace)
Aktivita 1.1 (Sumarizacia existujacich RTV 02/2023 2 mesiace 03/2023
vystupov RTV)
Aktivita 1.2 (Sumarizacia existujacich AOS 02/2023 4 mesiace 05/2023
vystupov AOS)
Aktivita 1.3 (Analyza moZnosti
prienikovych spojeni modifikacii RTV 03/2023 3 mesiace 05/2023
algoritmov a vystupov pre ciele
projektu)
Aktivita 1.4 (Analyza algoritmov a
prvkov umelej inteligencie RTV 03/2023 3 mesiace 05/2023
vyuzitePnych pri fuzii vystupov RTV a
AOS)
Aktivita 2.1 (Analyza moZnych
prostredi nasadenia mobilnej RTV 04/2023 4 mesiace 07/2023
robotickej platformy)
Aktivita 3.1 (Analyza moZnych
realizacii podvozkov a ich nasadenia RTV 06/2023 4 mesiace 09/2023

do indoor, outdoor a kombinovaného



prostredia)

Aktivita 4.1 (Analyza koncepcie

mobilnej robotickej platformy s

uvazZenim potrieb OS SR)

Aktivita 4.2 (Analyza pouZitia

algoritmov umelej inteligencie pre

identifikaciu a klasifikaciu vybranych

objektov)

Aktivita 4.3 (Analyza nasadenia
mobilnej robotickej platformy pri
ocakavanom senzorickom vybaveni so

zretePom na EMC a komunikacéné

zabezpecenie a Cinnost’ v

podmienkach elektronického boja)

Aktivita 5.1 (Specifikacia riadenia,

zdroja energie a senzorického

systému)

Aktivita 5.2 (Navrh realizacie

prototypu semi-autonémne;j

prieskumnej mobilnej robotickej

platformy — urCenie koncepcie)

B2 Planovany rozpocet

AOS

AOS

AOS

RTV

RTV

04/2023

04/2023

04/2023

06/2023

06/2023

8 mesiacov

8 mesiacov

8 mesiacov

6 mesiacov

6 mesiacov

2023

spolu

%

A

D

E4

Opravnené naklady (mzdové
naklady vratane OON)

101250,00

101250,00

72,32

Opravnené naklady (poistné a
prispevok do poist’ovni)

35640,00

35640,00

25,46

Opravnené naklady (cestovné

vydavky)

1610,00

1610,00

1,15

>

Opravnené naklady (material)

0,00

0,00

0,00

LAl Bl

Opravnené naklady (sluzby)

()

1500,00

1500,00

1,07

Opravnené naklady spolu
(14+2+3+4+5)

140000,00

140000,00

100,00

4

11/2023

11/2023

11/2023

11/2023

11/2023

Polia v stipci E predstavuju % podiel jednotlivych poloZiek na celkovych nakladoch spoluv € .
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2023 spolu %
A D E*
7 Opravnené naklady (nepriame | v € 0,00 0,00 0,00
" | naklady)
8. | Neopravnené naklady spolu v € 0,00 0,00 0,00
9 Celkové naklady spolu v € 140000,00 140000,00 100,00
"] (6+7+8)

C Aktivity projektu

C1 Nazov Specifického ciel’a projektu

1. Analyza existujucich vystupov vyskumno - vyvojovych aktivit RTV a AOS s moznost’ou ich fizie
pre realiziciu prieskumnej mobilnej robotickej platformy pre ucely Ozbrojenych sil SR.

2. Analyza mozného prostredia nasadenia (indoor, outdoor, kombinacia).

>

Analyza vhodnych typov podvozkov a moznosti ich navrhu/realizicie obstarania.

4. Analyza moznosti detekcie Specifickych vojenskych objektov a pozadovanych cielov a definicia
poziadaviek na mobilnd robotickd platformu zohPadnenim potrieb OS SR (maskovanie, EMC
kompatibilita, komunika¢né zabezpecenie, skelet a i.).

5. Navrh realizicie prototypu semi-autonémnej prieskumnej mobilnej robotickej platformy urcenej na
prieskum so schopnost’ami autonémneho mapovania neznaimeho prostredia.

aktivita 1.1

Sumarizacia existujucich vystupov RTV: algoritmy AON, AVN, ADN a ORC a moznosti ich modifikacie
pre ciele projektu.

aktivita 1.2

Sumarizacia existujucich vystupov AOS a moznosti ich modifikacie pre ciele projektu.

aktivita 1.3

Analyza moznosti prienikovych spojeni modifikacii algoritmov a vystupov pre ciele projektu.

aktivita 1.4

Analyza algoritmov a prvkov umelej inteligencie vyuzitelnych pri fazii vystupov RTV a AOS
pouzitelnych na zlepsenie navigacnych a lokalizaénych schopnosti mobilnej robotickej platformy a jej
interakcie s ¢lovekom.

aktivita 2.1

Analyza moznych prostredi nasadenia mobilnej robotickej platformy pri oc¢akavanom senzorickom
vybaveni so zretefom na alternativy vyuzitelnych typov podvozkov na dané ucely.

aktivita 3.1

Analyza moznych realizacii podvozkov a ich nasadenia do indoor, outdoor a kombinovaného prostredia.

aktivita 4.1

Analyza koncepcie mobilnej robotickej platformy s uvazenim potrieb OS SR.

aktivita 4.2




Analyza pouzitia algoritmov umelej inteligencie pre identifikiciu a klasifikdciu vybranych objektov.

aktivita 4.3

Analyza nasadenia mobilnej robotickej platformy pri ocakavanom senzorickom vybaveni so zretefom na
EMC a komunikacné zabezpecenie a ¢innost’ v podmienkach elektronického boja.

aktivita 5.1

Specifikacia riadenia, zdroja energie a senzorického systému.

aktivita 5.2

Navrh realizacie prototypu semi-autonémnej prieskumnej mobilnej robotickej platformy — urcenie

koncepcie.

C2 Podrobny opis aktivity &. 1.1

Cislo a nazov aktivity

(1.1) Sumarizacia existujicich vystupov RTV: algoritmy AON, AVN;
ADN a ORC a moznosti ich modifikicie pre ciele projektu.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na Specificky ciel ¢. 1. Analyza existujucich vystupov
vyskumno - vyvojovych aktivit RTV a AOS s moznost’ou ich fuzie pre
realiziciu prieskumnej mobilnej robotickej platformy pre ucely
Ozbrojenych sil SR.

Ciastoéna vizba na $pecificky ciel' ¢ 2. Analjza mozného prostredia
nasadenia (indoor, outdoor, kombindcia) a $pecificky ciel’ ¢. 3. Analyza
vhodnych typov podvozkov a moznosti ich navrhu/realizacie
obstarania.

Ciel’ aktivity

Vytvorenie zoznamu existujicich algoritmov RTV, ktoré moézu byt
aplikované pre ciele projektu. Analyzy a navrhy modifikacii s ¢asovym a
finanénym odhadom ich realizacie s uvazenim ostatnych vstupov:
$pecificky ciel’ €. 2 a Specificky ciel’ ¢. 3. Definovat’ mozné schopnosti
mobilnej robotickej platformy s vyuzitim tychto algoritmov.

TRL aktivity pociatocné

4

TRL aktivity vystupné 5

Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizacie aktivity | 02/2023 - 03/2023

Opis aktivity Podstatou aktivity je vytvorenie portfélia uz existujicich algoritmov a
analyza moznosti ich pripadného priameho pouzitia pre ucely projektu.
Dalej sa budu overovat’ a definovat’ nevyhnutné modifikacie algoritmoy,
ich vstupov a vystupov so zretelom na budice $pecifické ciele projektu
(ako su prostredie nasadenia, typ pouzitého podvozku a celkova
funkcionalita navrhnutej mobilnej robotickej platformy) a so zretelom
na ich budicu fiziu (aj s existujicimi vystupmi AOS).

Metodologia aktivity Existujuce algoritmy RTV st implementované ako celky pre rézne

aplikacie, resp. prezentacné a propagacné ucely. Redlne aplikacie
algoritmov si vyzaduju tiez urcité modifikacie (upgrady k dosiahnutiu
konkrétneho ciela realizacie). Metodologia aktivity zahffia proces
diverzifikacie jednotlivych krokov algoritmov na mensie celky, ktoré by
poskytovali ziadané vstupy a vystupy pre predoslé a nasledujice stupne
(etapy) autonémnej navigacie a lokalizacie nielen pre potreby OS SR, ale
pre celkové inovacné riesenia v budicnosti. Spojenie tychto ¢iastkovych
krokov nasledne definuje potrebné modifikacie algoritmov, ktoré budd
slazit’ ako upgrade prave pre redlne aplikacie OS SR.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Podklady, data a informacie k vypracovaniu Spravy k Specifickému
ciefu ¢. 1.

Ukazovatel’ vysledku

Podklady, data a informacie k vypracovaniu Spravy k $pecifickému
cielu &. 1. - definicia vzniknutych modulov (mensie celky algoritmov
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rieSiace urciti problematiku s definovanymi vstupmi a vystupmi) a
sposobov ich implementacie v dalsich aktivitach.

Zodpovedna osoba

Ing. Peter Paszt6, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Marian KTuacik, Ing. Martin Smolak, Ing. Matej Vargovcik, Ing.
Jakub Lenner

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Vystupy aktivity si vstupom do aktivity 1.3.

Naklady/vydavky na 9539,72 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje RTV

C2 Podrobny opis aktivity &. 1.2

Cislo a nazov aktivity

(1.2) Sumarizacia existujicich vystupov AOS a moznosti ich modifikacie
pre ciele projektu.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na Specificky ciel ¢. 1. Analyza existujucich vystupov
vyskumno - vyvojovych aktivit AOS s moznostou ich vyuzitia pre
realiziciu prieskumnej mobilnej robotickej platformy pre ucely
Ozbrojenych sil SR.

Ciel aktivity

Analyza vyuzitia existujicich vysledkov vyskumu AOS a moznosti ich
realizdicie pri navrthu robotickej platformy. Vyber nasaditelnych
vysledkov z hladiska d’alsich aktivit projektu, ¢asovy a finan¢ny odhad
potrebnych modifikacif za predpokladu budiceho redlneho nasadenia.

TRL aktivity po&iatoéné

4

TRL aktivity vystupné 5

Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizacie aktivity | 02/2023 - 05/2023

Opis aktivity Podstatou aktivity je postdenie uz existujucich projektov, algoritmov a
analyza moznosti ich pripadného priameho pouzitia pre tcely projektu.

Metodologia aktivity Analyza a syntéza, modelovanie a simulacia.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Podklady, dita a informacie k vypracovaniu Spravy k $pecifickému
ciefu ¢&. 1.

Ukazovatel’ vysledku Opis prostriedkov vyuzitelnych pre d'alsie aktivity projektu a potrebné
modifikdcie tychto prostriedkov z hl'adiska prepojenia s RTV.
Zodpovedna osoba doc. Ing. Vladimir Andrassy, PhD

Odborni pracovnici

kpt. Ing. Vladimir Kadlub, npor. Ing. Tom4s Razga,

doc. Ing. Vladimir Popardovsky, PhD., Ing. Eva Popardovska, PhD.,
prof. Ing. Jan Ochodnicky, PhD., pplk. Ing. Rastislav Ledaj, kpt. Ing.
Vladimir Kulpa, pplk. doc. Ing. Michal Turcanik, PhD., kpt. Ing. Martin
Révay

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Vystupy aktivity st vstupom do aktivity 1.3.

Naklady/vydavky na 17181,68 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje AOS

C2 Podrobny opis aktivity ¢. 1.3

Cislo a nazov aktivity

(1.3) Analyza moznosti prienikovych spojeni modifikaci algoritmov a
vystupov pre ciele projektu.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na Specificky ciel ¢. 1. Analyza existujucich vystupov
vyskumno - vyvojovych aktivit RTV a AOS s moznost’ou ich fuzie pre
realiziciu prieskumnej mobilnej robotickej platformy pre ucely
Ozbrojenych sil SR.
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Ciastoéna vizba na $pecificky ciel ¢ 2. Analyza mozného prostredia
nasadenia (indoor, outdoor, kombindcia) a Specificky ciel’ ¢. 3. Analyza
vhodnych typov podvozkov a moznosti ich navrhu/realizicie
obstarania.

Ciel’ aktivity

Definovanie vsetkych moznych schopnosti mobilnej roboticke;
platformy s uvazenim obmedzeni vyplyvajucich z dalsich Specifickych
cielov projektu: specificky ciel’ ¢. 2 a $pecificky ciel ¢.3.

Diskusia o fizii modifikacif existujicich vystupov RTV a AOS z hl'adiska
buddcich schopnosti mobilnej robotickej platformy s uvazenim
ekonomickej a energetickej efektivity moznych realizacii.

TRL aktivity pociatoné

1

TRL aktivity vystupné

2

Typ aktivity

zakladny vyskum

Termin realizicie aktivity

03/2023 - 05/2023

Opis aktivity

Navrhy modifikicii algoritmov a vysledkov dalsich vyskumno-
vyvojovych aktivit RTV a AOS pre ich budicu faziu (z predoslych
aktivit) definuju roézne moznosti a schopnosti budicej prieskumnej
mobilnej robotickej platformy a zaroven vytvarajd priestor na diskusiu a
analyzu o moznostiach fyzického prepojenia tychto algoritmov (ako
napr. definovanie vzajomnych komunikac¢nych protokolov a systémov
prenosu dat, atd’.) na tejto platforme. Kombinacia r6znych algoritmov si
vsak vyzaduje adekvatnu senzorickd vybavenost’ a tfm padom aj rézne
poziadavky na typ podvozku, jeho pohonny a riadiaci systém. Typ
podvozku zas definuje limity jeho pouzitia v r6znych prostrediach.

Aktivita teda pojedniva o idedlnej fuzii vysledkov RTV a AOS na
mobilnej robotickej platforme so zretelom na vsetky uvedené okolnosti.

Metodolégia aktivity

Z predoslych aktivit su zrejmé softvérové (a hardvérové) moduly a
pripadné ich modifikacie, spojenim ktorych je mozné definovat’ celkovu
moznd funkcionalitu mobilnej robotickej platformy.. Tieto moznosti
budd analyzované v idedlnom pomere k cene a energetickej naro¢nosti
adekvatneho senzorického a hardvérového vybavenia k danej
funkcionalite.

Metodologia teda zahffa iteraciu medzi alternativami fuzie ¢iastkovych
algoritmov (modulov) a analyzu nutného hardvérového vybavenia a
predpokladand cenu.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Podklady, dita a informacie k vypracovaniu Spravy k $pecifickému
cielu ¢&. 1.

Ukazovatel’ vysledku Definicia funkcionalit mobilnej robotickej platformy vzhladom k
nutnému senzorickému vybaveniu, podvozku a dcelu pouzitia.
Zodpovedna osoba Ing. Peter Paszt6, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Matej Vargovcik, Ing. Jakub Lenner

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita je prepojena s vystupmi aktivit 1.1 a 1.2, ktoré sa pocas realizacie
projektu paralelne konzultuji v ramci RTV a AOS.
Vysledky aktivity st pouzité v aktivite 1.3.

Naklady/vydavky na 8475,08 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje RTV

C2 Podrobny opis aktivity €. 1.4

Cislo a nazov aktivity

(1.4) Analyza algoritmov a prvkov umelej inteligencie vyuzitelnych pri
fazii vystupov RTV a AOS pouzitelnych na zlepSenie naviga¢nych a
lokaliza¢nych schopnosti mobilnej robotickej platformy a jej interakcie s
clovekom.
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Specificky ciel projektu

Priama vizba na Specificky ciel ¢. 1. Analyza existujucich vystupov
vyskumno - vyvojovych aktivit RTV a AOS s moznost’ou ich fuzie pre
realiziciu prieskumnej mobilnej robotickej platformy pre ucely
Ozbrojenych sil SR.

Ciel aktivity

Definovat’ mozné ulohy a vystupy prvkov umelej inteligencie, ktoré by
zlepsili funkcionalitu mobilnej robotickej platformy - $tadia algoritmov
a modelov neurénovych sieti a ich mozna aplikdcia na detekciu (a
sledovanie) 0sob, prekazok, cielov, vizualnych znaciek, terénu, vozidiel,
cesty, atd’.

TRL aktivity pociatoné 1
TRL aktivity vystupné 2
Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizicie aktivity

02/2023 - 05/2023

Opis aktivity

Algoritmy a prvky umelej inteligencie poskytuji pre navigacné a
lokaliza¢né algoritmy dodatocné informacie z prostredia, o prekazkach
alebo inych objektoch, pricom ich dokazu napriklad klasifikovat’.
Vyhodou neurénovych sieti je ich “trénovatelnost™ - teda, Ze pomocou
roznych datasetov je mozné docielit’, aby detegovali a klasifikovali aj iné
objekty, ktoré by boli priamo vyuzitelné v rdmci tohto projektu pre
potreby OS SR. V tejto aktivite sa bude venovat’ usilie definovaniu
takychto aplikacii prvkov umelej inteligencie a analyze ich softvérovej a
hardvérovej naro¢nosti z hl'adiska vyhod ich nasadenia na mobilna
roboticku platformu.

Metodolégia aktivity

Algoritmy umelej inteligencie pouziva RTV vo svojom portféliu na ucely
ako detekcia a klasifikdcia objektov, prekazok, segmentaciu cesty alebo
vinohradu, a pod. Pre potreby OS SR je mozné navrhnut' vlastné
struktdry neurénovych sietf alebo len spravnym datasetom pretrénovat’
existujuce $truktiry.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Sprava k Specifickému ciel'u ¢. 1. definujica mozna faziu vyskumno
- vyvojovych aktivit RTV a AOS, analyzu moznych komunika¢nych
protokolov a rozhrani pre prepojenie existujicich softvérovych a
hardvérovych riesen{ v ramci budtcej spoluprice a analyzu zvysenia
sposobilosti ozbrojenych sil v operaciach prebiehajucich v specifickom
prostredi vyuzitim rieSen{ vyplyvajicich z fuzie tjchto aktivit.

Ukazovatel’ vysledku Dokumentacia testov uspesnosti neurénovych sieti a moznosti
budiceho pouzitia pri definovani funkcionality mobilnej robotickej
platformy.

Zodpovedna osoba Ing. Peter Paszt6, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Patrik Stefka, Ing. Matej Vargovcik

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita rozsiruje poznatky, vedomosti a informdcie zo vSetkych
predosdlych aktivit Specifického ciela ¢. 1. a zaroven jej vysledky
poskytuji moznost” budicej fazie s aktivitou 4.2. Tieto vysledky buda
zahrnuté a zohl'adnené aj v aktivite 5.2.

Naklady/vydavky na 8475,08 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje RTV

C2 Podrobny opis aktivity ¢. 2.1

Cislo a nazov aktivity

(2.1) Analyza moznych prostredi nasadenia mobilnej robotickej
platformy pri ocakavanom senzorickom vybaveni so zretefom na
alternativy vyuzitel'nych typov podvozkov na dané ucely.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na $pecificky ciel ¢. 2. Analyza mozného prostredia
nasadenia (indoor, outdoor, kombinacia).

Ciel aktivity

Definovat’ prostredia, v ktorych by jednotlivé alternativy fuzie
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vyskumno-vyvojovych aktivit RTV a AOS mohli byt pouzitelné.
Analyzovat’ vyhody a nevyhody jednotlivych rieseni z financného,
energetického hladiska a z hP'adiska efektivity podvozku v danom teréne.
Skimat’ efektivitu fuzie algoritmov a prvkov umelej inteligencie v
realnych podmienkach, tj. poveternostné vplyvy, znizena viditelnost’

TRL aktivity pociatocné

(dym, prach, hmla), atd’.
1

TRL aktivity vystupné

2

Typ aktivity

zakladny vyskum

Termin realizicie aktivity

04/2023 - 07/2023

Opis aktivity

V zavislosti od senzorického vybavenia, ale aj typu naviga¢ného a
lokaliza¢ného algoritmu, su tieto algoritmy predurcené na vyuzitie v
indoor alebo outdoor prostredi. Za urcitych okolnost{ je mozné hovorit’
aj o kombinovanom nasadeni, tu sa vsak predpokladd vysokd miera
univerzality navigac¢nych a lokaliza¢nych algoritmov a tiez nizka miera
zéavislosti od pouzitych typov snimacov - algoritmy sa viac spolichaju na
unifikovanost’ dat a datovych typov, ktoré s zo snimacov poskytované.
Pri fuzii roznych algoritmov je potrebné skumat’ obmedzenia ich indoor
/ outdoor aplikicie a efektivitu fizie je vhodné analyzovat® aj v realnych
podmienkach, kde su snimané data skreslené poveternostnymi a inymi
vplyvmi prostredia. Nezanedbatel'nd dlohu hra aj energeticka a finanéna
efektivita fuzie algoritmov na danej platforme, pricom takéto hladisko
efektivity pri univerzalnejsich typoch algoritmov klesa.

Metodologia aktivity

Existujuce projekty a vyskumno-vyvojové aktivity RTV a AOS sa
zamerané do roznych prostredi nasadenia (indoor / outdoor). Typ
prostredia vSak znacne vplyva na hardvérové a softvérové poziadavky
mobilnej robotickej platformy a ziroven aj na typ a kinematiku
podvozku, ktora definuje priechodnost’ a pouzitelnost’ v danom teréne.
Fuzia existujucich algoritmov RTV a AOS tiez prinasa urcité obmedzenia
alebo poziadavky na typ a cenu hardvéru (hlavne senzorického systému
a kinematickej Struktdry podvozku). Pri fuzii treba brat’ ohl'ad na “slabé
clanky” jednotlivych algoritmov a rieseni, ktoré moézu poskytovat’ urcita
funkcionalitu (alebo fuziou aj vylepSenu funkcionalitu), ale za vysoku
cenu potrebného hardvéru alebo energetickej naro¢nosti hardvéru /
softvéru.

Jednotlivé mozné funkcéné celky je potrebné porovnat’ a analyzovat
potreby ich vyuzitia z globalneho (celkového) hladiska vysledného
pouzitia prieskumnej mobilnej robotickej platformy.

Ako priklad dolezitosti takejto analyzy moze byt’ funkcia sledovania
cloveka - pricom algoritmus detekcie a trackovania méze byt” podobny
alebo zhodny pre indoor a outdoor prostredie, ale kinematicka struktira
indoor platformy umoziujica aj prechod po schodoch moéze byt
financne ovela naroc¢nejsia ako v outdoor prostredi.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Sprava k Specifickému ciel'u €. 2., ktora bude analyzovat
pouzitel'nost’ roznych kombinacii fuzil algoritmov a ostatnych vedecko-
vyskumnych vystupov RTV a AOS z hladiska ich funkénosti v indoor,
outdoor a kombinovanom prostredi zohl'adnujuc nevyhnutné faktory
realizovatelnosti, ako napriklad financnd a energetickd narocnost’,
terénne schopnosti, pripadne optimalny typ podvozku pre nasadenie
danych algoritmov.

Ukazovatel’ vysledku Definicia idealneho prostredia nasadenia mobilnej robotickej platformy
so zretelom na zvolenu funkcionalitu z predoslych aktivit.
Zodpovedna osoba Ing. Peter Paszt6, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Marian KIucik, Ing. Martin Smol'ak, Ing. Patrik Stefka, Ing. Matej
Vargoveik,

Prepojenost’ na ostatné

Aktivita zohl'adniuje vysledky aktivit specifického ciel'a ¢. 1., najmi vsak
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aktivity aktivity 1.3. Okrem toho predpoklada fuziu s vystupmi aktivit 4.1. a 4.3.,
ktoré budi uvedené vo vystupnej sprave aktivity 5.2.

Naklady/vydavky na 12892,06 EUR

realizaciu aktivity

Realizuje RTV

C2 Podrobny opis aktivity ¢. 3.1

Cislo a nazov aktivity

(3.1) Analyza moznych realizacii podvozkov a ich nasadenia do indoor,
outdoor a kombinovaného prostredia.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na $pecificky ciel’ ¢. 3. Analyza vhodnych typov podvozkov
a moznosti ich navrhu/realizacie a obstarania.

Ciel aktivity

Definovat’ vhodné typy podvozkov v zavislosti od prostredia, ich
pouzitia, a s uvazenim priechodnosti terénom (outdoor), alebo
schopnosti prekonavania definovanych typov interiérovych prekazok
(indoor), v zavislosti na poziadavkach OS SR. Navrhnat’ (s ohladom na
prostredie, rozmery a hmotnost’) vhodny typ pohonu. Analyza vplyvov
redlneho prostredia na efektivitu pouzitych algoritmov a nevyhnutnych
terénnych schopnosti mobilnej robotickej platformy.

Resers cenovych ponuk adekvatnych existujucich platforiem a analyza
moznosti vyvoja a realizacie vlastnej platformy v ramci spoluprace RTV
a AOS.

TRL aktivity pociatoné 1
TRL aktivity vystupné 2
Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizacie aktivity

06/2023 - 09/2023

Opis aktivity

Vlastnosti pouzitého podvozku tiez ovplyviiuju schopnosti a moznosti
nasadenia mobilnej robotickej platformy do ré6znych prostredi. Tak isto
vplyvaju na finanénu a energetickd narocnost’ celého riesenia. Na acely
tohto projektu je vhodné preskimat’ existujuce dostupné platformy a
urobit’ resers ich cien. Zaroven je potrebné dbat’ na kvalitu supportu a
dokumentacie k danym podvozkom ako aj k moznosti ich softvérového
ovladania a prepojenia na algoritmy definované z predoslych aktivit.
Dal$ou moznostou je navrhnut’ a realizovat’ idealnu mobilnd robotickd
platformu vo vlastnej rézii RTV alebo v rdmci spoluprace RTV a AOS.

Metodolégia aktivity

Z predoslych aktivit je dany predpoklad funkcionality mobilnej
robotickej platformy a zaroven prostredie pouzitia. Tieto udaje definuji
poziadavky na mobilnt robotickd platformu (kinematika, zdroj energie,
pohony, senzorické vybavenie, atd’.).

Bude sa vykonavat’ reSers existujucich platforiem ponukanych na trhu
splfiajice dané poziadavky, aktfvne hladat moznt spolupricu pri
vytvarani platformy s inymi subjektami, a analyza moznosti (vyhod a
nevyhod) vlastného navrhu (RTV alebo spoluprica RTV a AOS) tejto
platformy. Zohl'adni sa skutocnost’, Ze vlastnou realizaciou je mozné
vytvorit’ riesenie na mieru splnajice vietky potrebné poziadavky voci
vyhoddm a nevyhodim obstaranej platformy (napr. ¢asové a finanéné
hlPadisko modifikacie obstaranej platformy pre moznost’ softvérového
ovladania vlastnymi algoritmami).

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Sprava k $pecifickému cielu €. 3. - resers cenovych pondk k roznym
pouzitefnym podvozkom vyplyvajucich zo Spravy k Specifickému
cielu €. 2.

Analyza moznosti vyvoja a realizacie idedlnej cenovo efektivnej mobilne;j
robotickej platformy v rézii RTV alebo spoluprice medzi RTV a AOS.

Ukazovatel’ vysledku

Definicia idealnej mobilnej robotickej platformy (odhadovanej ceny a
¢asového harmonogramu realizicie / obstarania a modifikicie) - typ
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podvozku, pohonného systému, senzorického vybavenia, kinematicke;
struktdry, atd’.

Zodpovedna osoba

Ing. Peter Paszt6, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Patrik Stefka, Ing. Martin Smol'ak

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita berie do dvahy vystupy predoslych aktivit $pecifického ciel’a ¢.1.
a Specifického ciel'a ¢. 2. a paralelné vystupy aktivit $pecifického ciel'a ¢.
4

6948,06 EUR

Naklady/vydavky na

realizaciu aktivity

Realizuje RTV
C2 Podrobny opis aktivity ¢. 4.1

Cislo a nazov aktivity

(4.1) Analyza koncepcie mobilnej robotickej platformy s uvazenim
potrieb OS SR.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na S$pecificky ciel' ¢. 4. Analyza moznosti detekcie
$pecifickych vojenskych objektov a pozadovanych cielov a definicia
poziadaviek na mobilnu robotickd platformu zohladnenim potrieb OS
SR (maskovanie, EMC kompatibilita, komunika¢né zabezpecenie, skelet
al.).

Ciel’ aktivity

Analyza mozného skeletu vozidla a systému jeho maskovania vo VIS
oblasti, koncepcie kinematického usporiadania podvozku a sposobu
pohonu. Posudenie materialovych a technologickych moznosti pripadne;j
vyroby vozidla ako celku, alebo niektorych jeho ¢asti, alebo posidenie
modifikacie nakupovanych celkov.

TRL aktivity po¢iatocné 1
TRL aktivity vystupné 2
Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizacie aktivity

04/2023 - 11/2023

Opis aktivity

Koncepcia budicej mobilnej robotickej platformy na ziklade fuzie
aktivit zucastnenych stran by mala zohl'adnovat’ aj potreby OS SR.
Aktivita bude definovat’ niektoré z tychto vlastnosti a to najmi
odporucanu koncepciu podvozku, kinematiky a pohonov ale aj so
zretefom napr. na systém maskovania a pod.

Metodologia aktivity

Metodolégia zahffia prieskum dostupnych informaénych zdrojov, s
ciefom analyzovat’ sucasny stav v oblasti konstrukénych rieSeni
podvozku a pohonu bezposidkovych vozidiel. Na zaklade toho
navrhnut’ vhodné riesenie podvozkovej platformy, alebo modifikaciu na
trhu dostupného rieSenia.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Podklady, data a informdcie k vypracovaniu Spravy k $pecifickému
cielu €. 4.

Ukazovatel’ vysledku Definicia konstrukéného usporiadania mobilnej robotickej platformy
(skelet a jeho maskovanie, podvozkové usporiadanie, pohon). Odhad
ceny a casového harmonogramu realizacie, alebo obstarania a
modifikacie.

Zodpovedna osoba doc. Ing. Vladimir Popardovsky, PhD.

Odborni pracovnici

kpt. Ing. Vladimir Kadlub, npor. Ing. Tomas Razga,
Ing. Eva Popardovska, PhD.

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita rozsiruje vysledky aktivity 2.1 a poskytuje podklady k fuzii
vyskumno-vyvojovych aktivit RTV a AOS. Vystupy st zaroven
zohl'adnené v aktivite 5.2.

Naklady/vydavky na 10951,20 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje AOS
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C2 Podrobny opis aktivity ¢. 4.2

Cislo a nazov aktivity

(4.2) Analyza pouzitia algoritmov umelej inteligencie pre identifikaciu a
klasifikdciu vybranych objektov

Specificky ciel projektu

Priama vizba na S$pecificky ciel ¢. 4. Analyza moznosti detekcie
$pecifickych vojenskych objektov a pozadovanych cielov a definicia
poziadaviek na mobilnu robotickd platformu zohl'adnenim potrieb OS
SR (maskovanie, EMC kompatibilita, komunika¢né zabezpecenie, skelet
al).

Ciel aktivity

Definovat’ vybrané metédy umelej inteligencie, ktoré prostrednictvom
konkrétnych algoritmov zabezpecia realizaciu definovanych dloh danym
semi-autonémnym  systémom. Ulohy realizované semi-autonémnym
systémom budu definované z vystupov predoslych aktivit. Volba
konkrétnych metéd umelej inteligencie bude realizovand so zretelom na
vybrané vykonavané ulohy, typ a vlastnosti senzorickych systémov a
prostredie, ktorom bude systém nasadeny.

TRL aktivity pociatoné 1
TRL aktivity vystupné 2
Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizicie aktivity

04/2023 - 11/2023

Opis aktivity

Metédy umelej inteligencie je mozné vyuzit’ aj pri niektorych tlohach
detekcie a klasifikacie vojenskych objektov alebo cielov. Tato aktivita
bude analyzovat’ moznosti vyuzitia tychto metéd a definovat’ mozné
objekty a ciele, ktoré tymito metédami bude mozné s dostatoc¢nou
pravdepodobnost’ou detegovat’ alebo klasifikovat’. Pri analyze sa bude
brat’ do uvahy fakt, ze tieto algoritmy budd moéct’ byt’ nasadené na
mobilnd platformu, ¢o rozsiruje vyuzitie tychto metdd.

Metodolégia aktivity

Metodolégia zahffia prieskum literatiry s ciefom analyzovat’ sucasny
stav v oblasti detekcie a klasifikacie vojenskych objektov alebo ciel'ov.
Na zaklade toho vytvorit’ odporucania pre optimalne riesenie detekcie a
klasifikacie objektov vykonavané robotickou platformou.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Podklady, data a informdcie k vypracovaniu Spravy k $pecifickému
cielu ¢. 4.

Ukazovatel’ vysledku Ukazovatel' vysledku je sprava, zahffiajica popis moznych algoritmov
detekcie a klasifikacie vojenskych objektov a odporicania pre realizaciu
detekéného systému robotickej platformy.

Zodpovedna osoba pplk. doc. Ing. Michal Turc¢anik, PhD.

Odborni pracovnici

kpt. Ing. Martin Révay

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita rozsiruje vysledky aktivity 1.4 a poskytuje podklady k fuzii
vyskumno-vyvojovych aktivit RTV a AOS. Vystupy st zaroven
zohl'adnené v aktivite 5.2.

Naklady/vydavky na 10951,20 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje AOS

C2 Podrobny opis aktivity ¢. 4.3

Cislo a nazov aktivity

(4.3) Analyza nasadenia mobilnej robotickej platformy pri o¢akdvanom
senzorickom vybaveni so zretefom na EMC a komunikacné
zabezpedenie.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na S$pecificky ciel ¢. 4. Analyza moznosti detekcie
$pecifickych vojenskych objektov a pozadovanych cielov a definicia
poziadaviek na mobilnt robotickd platformu zohladnenim potrieb OS
SR (maskovanie, EMC kompatibilita, komunikacné zabezpecenie, skelet
al.).
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Ciel aktivity

Definovat moznosti  komunikacie, sledovania  (tracking) a
elektromagnetickej kompatibility v podmienkach zastavanych priestorov
a intenzivneho elektromagnetického rusenia.

TRL aktivity po¢iatocné 1
TRL aktivity vystupné 2
Typ aktivity zakladny vyskum

Termin realizacie aktivity

04/2023 - 11/2023

Opis aktivity

Délezitou podmienkou vyuzitia mobilnej robotickej platformy je
komunikacia s riadiacim centrom, tracking a zabezpecenie potrebnej
elektromagnetickej susceptibility a kompatibility. Aktivita bude
zohl'adniovat’ tieto faktory a poskytovat’ poznatky pre budicu realizaciu
mobilnej robotickej platformy.

Metodolégia aktivity

Metodolégia zahffia prieskum literatiry s cielom vyhodnotit’” mozné
vplyvy elektromagnetickej scény indoor/outdoor prostredia na
robotickd platformu, s prihliadnutim na $pecifikd pouzitia pre vojenské
ucely. Na ziklade toho vytvorit’ odporicania pre optimalne riesSenie
komunikacie robotickej platformy s riadiacim centrom, prip. sledovania
robotickej platformy, ktoré bude zaroven spiﬁat’ poziadavky na
elektromagneticki kompatibilitu (najmi elektromagnetickd odolnost’).

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Sprava k Specifickému ciePu ¢. 4. - Analyza ocakavanej
elektromagnetickej scény, radiovej viditelnosti, algoritmov sledovania
pohybu a komunikicie s riadiacim centrom, skeletu, maskovania
mobilnej robotickej platformy a vybranych metéd umelej inteligencie na
detekciu vojenskych cielov.

Ukazovatel’ vysledku

Ukazovatel' vysledku je sprava, zahffiajuca popis moznych typov
elektromagnetického prostredia, ktoré je $pecifické pre vojenské tcely a
odporucania pre realiziciu komunika¢ného systému robotickej
platformy s riadiacim centrom. Takisto by mala $pecifikovat’ drovne
elektromagnetickej odolnosti, prip. navrh na testovanie EM odolnosti
robotickej platformy a jej komunikacného systému v podmienkach
vyuzitia pre vojenské ucely.

Zodpovedna osoba

prof. Ing. Jan Ochodnicky, PhD.

Odborni pracovnici

pplk. Ing. Rastislav Ledaj, kpt. Ing. Vladimir Kulpa

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita rozsiruje vysledky aktivity 2.1 a poskytuje podklady k fuzii
vyskumno-vyvojovych aktivit RTV a AOS. Vystupy st zaroven
zohladnené v aktivite 5.2.

Naklady/vydavky na 10951,20 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje AOS

C2 Podrobny opis aktivity &. 5.1

Cislo a nazov aktivity

(5.1 Speciﬁkécia riadenia, zdroja energie a senzorického systému.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na $pecificky ciel' ¢. 5. Navrh realizacie prototypu semi-
autonémnej prieskumnej mobilnej robotickej platformy urcenej na
prieskum so schopnostami autonémneho mapovania neznameho
prostredia.

Ciel’ aktivity

Definovat’ parametre konkrétneho podvozku, ktory bude najefektivne;jsi
vypljvajuc  z vystupov predoslych aktivit. Volba pohonného,
senzorického a riadiaceho systému so zretelom na vybrané vykonavané
ulohy a nasadzované algoritmy.

TRL aktivity pociatocné 1
TRL aktivity vystupné 2
Typ aktivity zakladny vyskum
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Termin realizicie aktivity

06/2023 - 11/2023

Opis aktivity

Predoslé aktivity poskytuju uceleny pohlad na prostredie pouzitia
buducej prieskumnej mobilnej robotickej platformy ako aj idealny typ
podvozku. Tato aktivita diskutuje mozné alternativy pohonnych
systémov potrebnych pre dany typ podvozku a ich efektivnost’ z
hladiska zdroja a spotreby energie pre dané tucely a odhaduje vyt'azenie
energetického zdroja aj nevyhnutnym senzorickym systémom a
softvérovym ovladanim platformy. Aktivita bude priamo $pecifikovat’
navrh idedlneho riadiaceho, napdjaciecho a senzorického systému
vzhladom k vysledkom predoslych aktivit.

Metodologia aktivity

Pri navrhu autonémnej mobilnej robotickej platformy je potrebné
zabezpecit’, aby algoritmus riadenia dokazal ovladat’ hardvérové sucasti
podvozku - teda vytvorit’ prepojenie medzi riadiacim systémom nizsej
urovne (typicky “kontroléry” pohonov) a riadiacim systémom vyssej
urovne (navigacny algoritmus). Pri vlastnej realizacii je mozné vopred
planovat’ a navrhovat’ datové komunika¢né protokoly a vyberat’
vyhovujici hardvér, ale pri obstarani platformy od iného vyrobcu je
potrebné ziskat’” dokumenticiu a support pre implementiciu
komunika¢ného rozhrania medzi tymito riadiacimi systémami.
Metodolégia aktivity je teda zavisla od vybraného sposobu budicej
realizacie mobilnej robotickej platformy a sleduje ciel vyberu hardvéru
alebo obstarania dokumentacie, prip. definovania spoluprice medzi
tretimi stranami tak, aby bol riaditelny autonémnymi navigacnymi
algoritmami RTV a AOS. Ziroven je potrebné definovat’ celkové
komunikac¢né rozhranie a datové toky na ovladanie vsetkych sucasti
mobilnej robotickej platformy.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Podklady, dita a informacie k vypracovaniu Spravy k $pecifickému
cielu &. 5.

Ukazovatel’ vysledku Dokumentacia k navrhu podvozku mobilnej robotickej platformy,
kinematicka Struktira, pohonny, senzoricky systém a prepojenia
riadiacich systémov nizSej a vyssej drovne (dokumenticia k prepojeniu
algoritmov riadenia na hardvérové sicasti podvozku).

Zodpovedna osoba Ing. Peter Pasztd, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Marian KPigik, Ing. Patrik Stefka, Ing. Martin SmoPik

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita zohPadnuje vystupy a vysledky vsetkych predoslych aktivit.

Naklady/vydavky na 21817,36 EUR
realizaciu aktivity

Realizuje RTV

C2 Podrobny opis aktivity ¢. 5.2

Cislo a nazov aktivity

(5.2) Navrh realizacie prototypu semi-autonémnej prieskumnej mobilnej
robotickej platformy — urcenie koncepcie.

Specificky ciel projektu

Priama vizba na $pecificky ciel' ¢. 5. Navrh realizacie prototypu semi-
autonémnej prieskumnej mobilnej robotickej platformy urcenej na
prieskum so schopnostami autonémneho mapovania neznameho
prostredia.

Ciel’ aktivity

Celkovy navrh moznej koncepcie mobilnej robotickej platformy so
zretefom na vystupy a vysledky predchadzajucich aktivit.

Definicia softvérovych a hardvérovych poziadaviek mobilnej roboticke;
platformy, opis funkcionality a schopnosti, moznosti pouzitia a moznych
obmedzeni, cenovy a ¢asovy plan realizacie.

TRL aktivity po¢iatocné

1

TRL aktivity vystupné

2
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Typ aktivity

zakladny vyskum

Termin realizacie aktivity

06/2023 - 11/2023

Opis aktivity

Vystupom aktivity je zohladnenie vSetkych analyz a vyskumov z
predoslych aktivit uvazenim vysledkov a sprav oboch stran RTV a AOS
- je to celkovy cenovy a casovy plin moznej realizdcie budicej
prieskumnej robotickej platformy, jeho charakteristika schopnosti a
funkcionality v redlnom prostredi so zretefom na potreby OS SR.

Metodolégia aktivity

Metodolégia zohl'adnuje vystupy predoslych aktivit - a to definovanie
funkcionalit, prostredia pouzitia, typ a kinematika podvozku, senzorické
a ostatné hardvérové vybavenie, sposob buducej realizacie, atd’.

Plan realizacie prieskumnej mobilnej robotickej platformy zahffia znacné
mnozstvo krokov: vyber (definicia) hardvérovych sucasti podvozku,
pohonov, riadiacich systémov nizsej urovne, softvérového ovladania a
komunikacie na nizsej Grovni riadenia, vyber a definicia vykonovych
clenov, implementicia bezpecnostnych a diagnostickych prvkov a
ochran elektronickych a elektrickych sucasti, safe stop, riadiaci hardvér a
softvér vyssej urovne, komunika¢né rozhranie na urovni vyssicho
riadenia a komunikac¢ny protokol vzdjomného prepojenia réznych
urovni riadenia, elektromagneticka kompatibilita, interné a externé
komunikacné zabezpecenie, GUI a HMI interface, definicia skeletu
podvozku, ochrany z hPadiska prostredia pouzitia, maskovanie, nosnost’,
vydrz, senzorické vybavenie a posidenie vyuzitia aktivnych / pasivaych
$eNnzorov.

Kontrolované vystupy
(vysledky) aktivity

Sprava k $pecifickému ciel'u €. 5., ktorej obsahom bude celkovy navrh
moznej realizacie semi-autonémnej prieskumnej mobilnej robotickej
platformy. Sprava bude zahffiat’ financny a casovy odhad
realizovatelnosti, specifikdciu vybranych funkcionalit a moznosti ich
vyuzitia, analyzu vyhod a nevyhod pre definovany typ prostredia a
analyzu ocakavanych obmedzeni v reilnom prostredi. Sprava bude
uvazovat’ aplikdciu alebo realiziciu vybraného typu podvozku
vyplyvajucu zo Spravy k Specifickému ciel'u €. 3. (externe obstarany
podvozok s moznost'ou softvérového ovlddania alebo podvozok
vyvijany RTV, prip. v ramci budicej spoluprace RTV a AOS). V{stupmi
budd aj zdokumentované testy (reilne / simula¢né) vykonané pocas
realizicie projektu.

Ukazovatel’ vysledku Ukazovatel' vysledku je podrobnia dokumenticia (navrh) plinu k
vytvoreniu prieskumnej mobilnej robotickej platformy - ako budice
pokracovanie projektu vo forme fyzickej realizicie prototypu tejto
platformy.

Tato sprava je povazovana ako sthrn celkovej vykonanej prace na
projekte.

Zodpovedna osoba Ing. Peter Paszt6, PhD.

Odborni pracovnici

Ing. Matej Vargovcik, Ing. Jakub Lenner

Prepojenost’ na ostatné
aktivity

Aktivita zohPadnuje vystupy a vysledky vSetkych predoslych aktivit.

Naklady/vydavky na 21817,36 EUR
realizaciu aktivity
Realizuje RTV
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D. Plan vystupov projektu

Rok Kontrolovany vystup Vyska
dotacie v €
2023 Sprava k $pecifickému ciel'u ¢. 1 43671,56
2023 Sprava k $pecifickému ciel'u ¢. 2. 12892,006
2023 Sprava k Specifickému ciel'u €. 3. 6948,06
2023 Sprava k $pecifickému cielu ¢. 4 32853,60
2023 Sprava k Specifickému ciel'u ¢. 5 43634,72
Celkom 140000,00
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Priloha ¢. 3 ku zmluve ¢.

Projekt: Semiautonémne prieskumné robotické vozidlo Prijimatel: RoboTech
Vision s. 1. o.

Rozpocet projektu

Skupi Intenzit
Nazov polozky rozpottu vpma - Snfenzita 100.00%

vydavkov pomoci

Rok 2023 Celkom
A B C D3 E
EUR | EUR
1.|Priame néklady spolu 600 140,000.00 140,000.00
Z. toho:
1.1.|Mzdové nzaklady vratane OON 610 101,250.00 101,250.00
z toho: pracovnici vyskumu a vyvoja 98,280.00 98,280.00
ostatni 2,970.00 2,970.00
12.  |Poistné a prispevok do poistovni 620 35,640.00 35,640.00
13.  |Cestovné nahrady 631 1,610.00 1,610.00
1.4. Energie, voda a komunikacie 632 0.00 0.00
15, |Material 633 0.00 0.00
1.6. Rutinna a Standardna udrzba 635 0.00 0.00
17.  |Najomné za najom 636 0.00 0.00
18.  |Sluzby 637 1,500.00 1,500.00
1.9.|Odpisy 0.00 0.00
2.|Nepriame naklady spolu 600 0.00 0.00
3.|CELKOVE OPRAVNENE NAKLADY 140,000.00 140,000.00
CELKOVY PRISPEVOK MO SR
4. . o 140,000.00 140,000.00
(nominalna dotacia)
5.VLASTNE ZDROJE PRIJIMATELA 0.00 0.00




VYDAVKY PROJEKTU CELKOM

Diskontny faktor

DISKONTOVANA DOTACIA

DISKONTOVANE VYDAVKY
PROJEKTU

140,000.00




